CODIGO DE EDIFICACION - REGLAMENTOS TECNICOS

DE LASINSTALACIONES

RT-030910-020205-04

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION

VERSION: 2

020205-04 MEDIOS ALTERNATIVOS-

PLATAFORMAS ELEVADORAS VERTICALES

Apartado
Version Fecha de vigencia P e Modificacidn realizada
modificado
1 Marzo/2019 Version Inicial Creacion del Documento
) Agosto/2019 Titl:ﬂo Correcc?c:)n Titulo N
Indice Correccion numeracion

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC

pagina 15%d&878




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

Estructura de la documentacion

1. Plataformas elevadoras VErtiCaAlES. ......ooieeiiiiiieei et e e e e 7
0 I =T TU T N (o T oo g = S 7
)T l=T = [ T ST ORI PPRR U 7
o) I 0] (=Y ol o o S 7
c) Acceso parael mantenimiento, la reparacion y1a inSPeCCiON:. ... .cceeiiiiiieiiiiiieee e 7

1. Areas de trabajo SODre 1@ Plataformar.......eeeeceieeee ettt ettt et 7
2. Areas de trabajo Dajo 18 PlataformMa:. ..c..eeee ettt et 7
3. Areas de trabajo fuera del hUECO CEITadO.........ccueeueeieeeceeete ettt ettt 8
4. Maquinaria fuera del hUECO CEITAO.......uuuuiie it e e e e e e e e e e e vt e e e e e e e eeaaanans 8
d) Velocidad NOMINGL: .......oooiiiiiiee et e et e e e e e e e e e ea b e e e e e e e e eas bbbt e eeaeesesarraanaanns 9
L) KO- 1 4T 2 01 1 =1 9
F) CoNtrol de Carga:...ccoi i 9
g) Medidas de 1@ Plataforma:......c.cc i e e e et e e e e e e e e e a e e e e e e e eaea it aaaaes 9
h) Resistenda mecanica de 1a plataforma:..... ..ot 10
i) ReSIStENCIA @ TUBIZAS OPEIATIVAS: ... ...ceeviviiiieeeeeeeeecce e e e e ettt e e e e e e e et e e e e e e e eeas e e eeeeeeeesrasaannns 10
j) Proteccion del equipo contralas influencias exteriores perjudidales:..........ccceeeeiiiiiiiiiiiiiiiee e, 11
1. GENEIAlIAOES: ... s 11
B S o) (=Yool o] o O TP PPPPPPPPPPP 11
3. Grado de proteccion para el USO eNn €l EXEEIION: .. .ciuuuei i 11
1.2. Soporte de plataforma — Sistema guia (incuido cualquier mecanismo de tijera)........ccccceeeeeeeereennnnee. 11
) IR Yo o] ¢ (=H OO PP 11
D) LS BUIAS et uuee e e ettt et ettt e e e ettt ee e e e e e e e e et e et ——aeeeeeetae——————aeeeaaeeeerttb———aaeaaereattt—aaaeaaaaarerees 12
1.3. Paracaidas y limitador de Veloaidad.............iiiiiiiiiiiicceei e e e e aaeaa 12

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina2 de 58
pagina 25&d&878




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

I L o= 1[0 = RPN 12
1. GENEIAIAAUES: ...ttt bbbt e et e bbb bbb bbbannee 12
2 ACTUACTION . e 13
B LIDEIACION e 13
4, ACCESO PN iNSPECCION: .o iiiiiiiiieeeeeeeetiieeeeeeeeeeeeettt i eaeeeeeeeaeattt it aeeaeeesssastaaaaaeeeseessssnnnaeaaeasesssssnnns 13
. PrUEDAs ElECEIICAS: .. e 13
b) Limitador de VEIOCIAAd: .........cuvueeeeeieeeeeecece e et e e e e et et ee e e e e e e e e e s st e eeeeeeeessanas 13
L GENEIAlIAAUES: e s 13
2. Cable del limitador de velocdidad, cable de seguridad..........ccceeviiiiiiiiiiiii i, 14
1.4. Sistemas ¥ UNidades traCtoras. ....uuuiiiiiiiieeiiie e e et e et e e et e e e et e e e e atee e e e sataeeeestteeesetnnaeasssnnnaaeees 14
A) REQUISITOS BENEIAIES .. .cceiiieie e e e e e e e e e e e et e s e e e e e e e e tt e e e eeaeeearrraaaaaaaaans 14
o) I S (=0 e (=R (L A= e [ F OO OO 15
1. GENEIAlIAOES: ... s 15
2. Freno eleCtromMeCANICO: . oo 15
3. Precision de la parada/ 1a NIVEIAGON .........c.oiiiiiiiiiieeeee e e e e 16
€) Maniobra manual e EMEIEENCIA:......uuuiii ettt e e e e e e e e e ettt e e e e e e e ertbaaeaaaaaas 16
d) Requisitos adicionales para traccion pifnon cremallera............ceeeeeeiiiiiiiiiiieee e 16
I CT=T LT = [T I o 1= TN 17
PR 1S (4] oIV e Lo g Wo <] - W= 1 ¢ 2 RO 17
T S 11T o T PP P TP PPPPPPPP 17
L =T 11T OO PP TP T TP PPN 17
5.Unidn del pifidn y1a cremallera:....... oo e e e e e e e e s 17
e) Requisitos adicionales relativos a la traccion por cable..........coeiviiiiiiiiiiii e 18
1. GENEIAlIAOES: ...ttt e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e rereeeeens 18
2. CADIES: .. 18

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina3 de 58
pagina 3siedy878




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

3. Terminadones de Cables: ... 18
L o LT RV A - 101 o Yo ] S 18
5. Distribucion de la carga entre [0S Cables:..... ... 18
f) Requisitos adicionales relativos a la transmision por fricCion/tracCion.........cvvveeeeceveeeeeriiieeeciieee e 18
(VLT Lo o 4 - ool o] s HE TP PPPPP P OPPP 19
2. Superfidie de desliZamiE Nt . ... . .ciieii e eeaaaaas 19
B T ACCION e 19
g) Requisitos adicionales relativos a la traccion por mecanismos de tijera: ....oooeeeeeeeeeeeieieieie e, 19
h) Requisitos adicionales relativos a la traccion hidraulica:.........ccooooeviiiiiiiiiiiiiic e, 19
1. DiSPOSICIONES GENEIAIES: ..cevuiiiiiiii e e et e e e e e et e e et ee e e ettt e e e ettt e eessataeeeeaaasesasaaaesatnnaaesesnnneeeenen 19
2 P St ON e 19
3. Calculos delaresistencia @ 1a tracCion:......cooeiiueiiiiiiiee et e e e 20
4. Limitacion de la carrera del PistON: ... ...ouuuiiiii it e e e e e e e e e e e e e e eaaaaaas 20
Y/ [T T o Tye [l o] o] =Y oloi oY o HUU R 20
6. Plataforma de conexion/vastago (GlINAI0):.....c..uvieiiieiiiiiiiieee e e e 20
A 1 o o TT R = FT oo o] e'o L3PPSRt 21
2 V] o =Y 1 ST ST PP P PP PPPPT PP 21
9. Parada de la mdquina y comprobacién del estado de parada:...........cceeeiiiiieiiiiiii e, 22
10. VAIVUIG A€ AESCONEXION . ... e 23
11, VAIVUIG @NEiTEEOIMNO . eeeieie ettt ettt e e e e st e e e e e e e s s bt ree e e e e s s saanereeeeeeens 23
12. VAIVUIG A€ SODIEPIESION: .. uuu ettt et e e e e e e e e e e ettt eee e e e e e e eeatta e e eeaeeaeeeessananns 23
13. Valvulas de direccion deSeeNdeNTe: .. ... ... s 24
14. Proteccion contra fallo del sistema hidrauliCo:.........ueuee e 24
15. REAUCLOr d@ CAU@l ... ceiiiiiiiiiiiie ettt e ettt e e e e e e e s ee e e e e e s s nanrreeeeeeens 25
L. FilEOS . bbb eee 25

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina4 de 58
pagina 458878




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

17. PruEbas de PrESiON: ......ooiiiiiiee e e e e e e et eee e e e e e e e e e bbb aeeeeeeeet bt e aeaeeeaaraaaans 25
ST D <Y o T 1Y | (o o PPNt 25
LRI TY - To o o I S =T a Y=Y = =T o o - Lo 25
20. Proteccidn contraladerivade la plataforma. ... 26
P DT o To 1y 11V o e [l o] [ o [N =T o 1P 28
D DT o To 1Y 11V o e [T (=) A= o o 28
23.Sistemaeléctrico antideriVar ..o 29
24. Control de la nivelacidn, de la renivelacddn y del sistema antideriva con las puertas abiertas.......... 29
1.5. Instalacion y equipamiento ElECIIICO ........cuuuuiiiieeeeeeeeccieee e e e e et e e e e e e e e eab it e e eeeeeaens 29
Q) GENEIAIIAAUES. ...vvveiee ettt ettt ettt e e e e e e e ettt e e e e e e e e e e eeaaeeeeeta b e eaeaeaarr—————_ 30
R 114 =T o} 7 ol o T 30
P L ) | - Tol o] =1 (=Y 4 o PP P P PP UPPP P TOPPP 30
a) Conductores de diferentes CIMCUITOS........ceeuiuuiiiieeee e e e et e e e e e e e e et e e e e e e e eeaabaeeeeeaeeens 31
b) Resistendia de aislamiento de la instalacidon eléctrica (CENELEC HD 384.6.61S51) ......ccceeeeevvevvrvnnnnn... 31
o) I L8 311 g = o e Y o PSP 31
Lo I Ke] 1 g = Wo Sl w0 ] T=101 =TSSP 32
[N Oe]g] r=Tot do ] f =T e [ A= [0 1 4 11 (o] o PO SRR 32
f) Motores alimentados directamente en corriente altema............uueeeeeiiiiiiiiiiieciieee e, 32
g) Distancias de deslizamiento, espacio libre y requisitos de envolvente...........cccoeeeeeiiieiiiiieeeeeeeeenenenn, 33
h) Dispositivos de seguridad eléctricos/electrOniCos.........ccceeeeeiiiieii e, 33
i) Proteccion del motor de aCCiON@MIENTO.........iiiviiiiiiiiie e ee e e e e s e ab e e s raaeeereaans 38
JD IO o L=F: o [o = (=T i o ole TSP UU PR PS RN 38
K) DiSpOSItiVOS 8 CONLIOL.......uiiieeeeieicee e e e e e e e e ettt e e e e e e e e e ataa e e eeeeeesneernnaaeeees 38
[) Dispositivos de alarma de EMEIZENCIA........civviuiiiiieeeeeeeeeeee e e e e et e e e e e e et e e e e e e s eaabaaaeeeeas 40
(00) @eT ] d g0 [T g Wor=1 o] [T TP U UUU TR PURR N 41

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina5 de 58
pagina 25%d&r878




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

n) Operaciones de coONtrol A& INSPECCION .......covviiiiiiee e e et e e e e et e e e e e e e erabaa e e e 41
0) Requisitos especificos para cerramientos de la plataforma.........ccccceeeeeeeiiiiiiiiiieeee e, 41
(o) I o] =Yool Te W eleY N dg= [ = I U= =L Y 45
g) Entradas al hueco de la plataforma elevadora...........cccevvviiiiiiiiiiii 45

I = o] 1 1 o T TSP 50
00 ] 1 T oo oo O T TP 50

2. BOrdes SENSITIVOS ... 50
3. ChaPa BUAIAAPIES: o i 53
4. CUDIEITA Al SUBIO: ... ittt et e e s e e e nenenenene 53
LT L= o To L PP PPPPPPPPPPPPPPP 53
6. Panel de coNtrol:.. ... 53
R S 1= 1.4 F= T Lo PP PPPPPPPT 54
YA Lo [ To N o o g 1] - PP OO PP P PP PPPPPPPPPPPPPRt 54
A (=Y oI | o L] o L= PO PP PPPPPPPPPPPPPPPRt 54
N [ FeT g aaF- Tol o T ol o F- 1 = I =1 IV 1Yo PSRN 54
) L) d e e [V Teloi o] WU TR TPPRR 54
b) Sefiales y diSPOSITIVOS 0B AVISO.....uuiiiiiiiiiiiiiiiee e e e et e e e e e e e e e e e et e e e eeeeeeasbaaaaeeeaaaeseeees 54
1. Informacion que debe SErVISIDIE .......couue i 54

2. INSTIUCCIONES A USO c.eiiiiiiiiiiiiieiiiiieeeeee ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt ettt e et e et e et et eee et e et et ettt eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeens 56
P =Y =Y (<] Lo = LY A C [ X1 T o TR 57

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina6 de 58
pagina Geedy878




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

1. Plataformas elevadoras verticales
1.1. Requisitos generales

a) Generalidades:

Se debe asegurar el mantenimiento de las dimensiones especificadas en esta norma, a pesar del
desgaste.

Se debe también tener en consideracién la necesidad de proteccion frente a los efectos de
corrosién.

Se debe minimizarlatransmisién del ruido o de las vibraciones a cualquier pared de alrededor o de
estructuras portantes.

Los materiales deben estar libres de amianto.

b) Proteccion:

Se deben protegerlos componentes (por ej., la unidad de traccidn) para prevenir el riesgo de dafio
personal. Los paneles de acceso deben estar asegurados mediante medios que requieran el uso de
una herramientaollave parasu desbloqueo. Sus sistemas de fijacion deben permanecer unidos alos
resguardos o a la maquinaria cuando los resguardos se desmontan.

c) Acceso para el mantenimiento, la reparacién y la inspeccion:

1. Areas de trabajo sobre la plataforma:

Cuando el equipo se ha de mantener o inspeccionar desde la plataforma, y si este trabajo
requiere movimiento de la plataforma o puede resultar un movimiento incontrolado o
inesperado de la misma, se aplica lo siguiente:
| Cualquiertipo de movimiento incontrolado e inesperado de la plataforma, que resulte
de una operacién de mantenimiento o de inspeccién, que pueda ser peligroso para las
personas que llevan a cabo el mantenimiento o lainspeccién debe prevenirse con un
dispositivo mecdnico. Este dispositivo debe asegurar un espacio libre minimo de 300
mm. Entre las partes de la plataformay las partes rigidas del hueco donde hay riesgo de
aplastamiento. La monitorizacién de este dispositivo debe hacerse por medio de un
dispositivo eléctrico de seguridad de conformidad con el punto 3.5.11, para garantizar
que el dispositivo esta en la posicién pasiva antes de la operaciéon normal.
Il Cualquier dispositivo de seguridad para operaciones de emergencia y para pruebas
dindmicas (tales como pruebas de frenos, pruebas de traccién, prueba de paracaidas)
deben disponerse de manera que puedan operarse desde fuera del hueco cerrado.

2. Areas de trabajo bajo la plataforma:

Cuando la plataforma elevadora se ha de mantener o inspeccionar por debajo de la
plataforma se aplica lo siguiente:
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I. Si no hay disponible un espacio libre de al menos 500 mm debajo de la plataforma
cuando esta en su posicion mas baja, debe suministrarse un dispositivo de bloqueo
manual mecdnico, para permitirque la plataformase mantenga en la zona elevaday se
deje una zona libre de al menos 500 mm entre el suelo del drea de trabajoy la parte
mas baja de la plataforma. El dispositivo mecanico debe ser capaz de detener la
plataforma desplazandose hacia abajo a velocidad nominal con carga maxima;

II. El dispositivode bloqueo debeestaren posicidon antesde entrar en el foso y debe estar
provisto de un dispositivo eléctrico de seguridad que detecte la posicién correcta del
dispositivo mecanico de bloqueoy que desactive los controles de cabinay exterioresy
permita el uso de una estacién de control de inspeccidn. La funcién debe estar
claramente marcada con su propdsito y su posicién previstos;

[1l. La aperturade cualquierpuerta que proporcionaacceso al foso debe realizarse usando

una llave, (véaseel punto Apertura de emergencia) e impedir el funcionamiento normal
de la plataformaelevadora; lainformacién visible debe estar disponible si el dispositivo
de blogueo no estdensu posicién activa. El retorno al servicio normal de la plataforma
debe ser hecho sélo mediante un dispositivo de reinicio situado fuera del hueco y
accesible sélo para personas autorizadas.

IV. Cuando seanecesario moverlaplataformadesde el foso, debe estar disponible parasu
uso unaestacidon de control de inspeccién de acuerdo al punto Operaciones de control
de inspeccion;

V. Elsuelodelfosodebe sercapazde soportar las cargas y las fuerzas (N) impuestas a él y
para soportar en cualquier posicion lamasade dos personas, considerando 1.000 N por
cada una, sin deformacién permanente.

Cuando la plataforma estd en posicién conforme con el item a) del punto 2, debe ser posible
abandonar el drea de trabajo facilmente y con toda seguridad.
Cualquierdispositivo paraoperaciones de emergenciay para pruebas dindmicas (tales como
pruebas de frenos, pruebas de traccién, pruebas del paracaidas) deben disponerse de
manera que puedan operarse desde fuera del hueco cerrado.

3. Areas de trabajo fueradel hueco cerrado

Cuando el equipo esta dentro del hueco cerrado y estd disefiado para ser mantenido o
inspeccionado desde fuera del mismo, sélo deber ser posible el acceso mediante una
puerta/trampilla en conformidad con el punto Inspeccion de puertas y trampillas.

4. Maquinaria fueradel hueco cerrado

Si alguna parte del equipo esta ubicada fuera del hueco, (ej., cuadro de maniobra, grupo
tractor), ésta debe estar localizada dentro de un armario que debe estar compuesto por
paredes no perforadas, suelo, techo y puerta(s).
La(s) puerta(s):
I.  Nodebe(n) abrirse hacia el interior del armario;
II.  Debe (n) estar provista(s) de una cerradura de llave;
. Debe(n) ser capaz(ces) de cerrarse y bloquearse sin necesidad de una llave.
IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
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Sélo estan permitidas las siguientes aberturas:
I.  Las aberturasnecesarias parael funcionamiento de la plataformaentre el huecoy el
armario del equipo.
II.  Las aberturas de ventilacidn para el escape de gases y humo en caso de incendio.

d) Velocidad nominal:

La velocidad nominal de la plataforma elevadora no debe ser superiora 0,15 m/s.

e) Carga nominal:

La carga nominal debe calcularse a no menos de 250 kg/m? de area de carga libre excluyendo
pasamanos.
La mdxima carga nominal permisible debe ser de 500 kg.
Los valores minimos deben ser los siguientes:
— Unusuario solo de pie o ensilla de ruedas: 250 kg;
- Unusuario ensilla de ruedas con acompanante: 315 kg;
Nota: véase la Tabla 1

f) Control de carga:

La plataforma debe estar equipada con un dispositivo que prevenga un arranque normal,
excluyendo renivelacién en tracciéon hidrdulica, en el caso de sobrecarga de la plataforma. La
sobrecarga es considerada cuando se supera la carga nominal de 75 kg.
En el caso de sobrecarga:
— Los usuarios deben serinformados por una sefial audible y visible en la plataforma;
- Las puertas deben permanecer desbloqueadas o desbloqueables en la zona de
desenclavamiento.

g) Medidas de la plataforma:

1. El area libre de carga de la plataforma, incluyendo cualquier borde sensitivo, fotocélulas o
cortinas fotoeléctricas, pero excluyendo los pasamanos no debe exceder de 2 m2.

2. Paraedificios nuevos, las medidas en plantadel suelo de laplataforma, incluyendo cualquier
borde sensitivo, fotocélulas o cortinas fotoeléctricas, pero excluyendo pasamanos, para
acomodar unasilla de ruedas, deben seriguales o superiores a las indicadas en la tabla 1.

Tabla 1- Medidas minimas de la plataforma
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Medidas Minimas Carga Nominal
Uso Principal (anchura x longitud) Minima
(metros) (kilogramos)
Sillas de ruedas con acompanante y
1,10x 1,40 385
otras entradas adyacentes
Sillas de ruedas con acompanante 0,90 x 1,40 315
Usuario solo de pie ocon silla de ruedas 0,80 x 1,25 250

3. Enedificios de acceso publico, lalongitud de la plataformano debe serinferior a 1,40 m para

permitir espacio suficiente para el acompafiante.

h) Resistencia mecanica de la plataforma:

La resistenciamecdnicade laplataforma debe ser tal que el mal uso previsible (por ej. demasiadas
personas) se tiene en consideracion. Por tanto, la plataforma y sus accesorios de suspensién
asociados deben serdisefiados para soportar la maxima carga estaticatal y como se determinaenla
Tabla 2 aumentada en un 25%, es decir, realizando la prueba estatica con un coeficiente de 1,25.

Tabla 2

Maxima carga Maxima superficie Maxima carga Maxima superficie
estatica, masa | disponible de plataforma | estdtica, masa | disponible de plataforma

(kg) (m?) (kg) (m?)

100 0,37 525 1,45

180 0,58 600 1,60

225 0,70 630 1,66

300 0,90 675 1,75

375 1,10 750 1,90

400 1,17 800 2,00

450 1,30

Para cargas intermedias debe determinarse porinterpolacién lineal.

i) Resistencia a fuerzas operativas:

La instalaciéon completade la plataforma elevadora debe resistir, sin deformacién permanente, las
fuerzas que se le impongan durante su uso normal, durante la aplicacion de los dispositivos de
seguridad y durante el impacto en paradas mecanicas cuando viaje a la velocidad nominal. Sin
embargo, se permite una deformacién local que no afecte el funcionamiento de la plataforma
elevadora debido al sistema de seguridad.

Los componentes de las guias, sus accesorios y sus juntas deben resistir deflexiones debidas a una

carga no uniforme sin afectar el funcionamiento normal.
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Se debe realizar un anélisis de la fatiga por tensién para todos los componentes y juntas de carga,
que son criticos a fatiga. Este andlisis debe tener en cuenta el grado de estrés y el nimero de ciclos
de estrés, que pueden ser un multiplo del nimero de ciclos de carga.

Cada ciclode carga debe hacerse en las peores condiciones del mismo y debe consistir al menos en
un arranque (aceleracién de parada a velocidad nominal), un viaje de 5 min. y una parada

(desaceleracién a partir de la velocidad nominal).
El analisis debe realizarse por medio de una pruebay debe efectuarse al 33,33% en vacio, al 33,33%

amedia cargay al 33,33% a carga nominal.

El nimero minimo de ciclos de carga debe ser de 50.000.

Las fijaciones deben disefnarse paraasegurar que su integridad se mantiene durante las condiciones
normales de funcionamiento.

j) Proteccion del equipo contralas influencias exteriores perjudiciales:

1. Generalidades:

Todos los componentes mecdnicos y eléctricos deben protegerse contra los efectos
peligrosos y dafiinos de las influencias exteriores que puedan encontrarse en el lugar
propuesto para ser instalados, por ejemplo:

— La entrada de aguay de cuerpos sélidos;

- Los efectos de la humedad, la temperatura, de la corrosién, de la polucidn

atmosférica, de la radiacion solar, etc.
— Las acciones de la flora, de la fauna, etc.

2. Proteccion:

El hueco completo debe ser protegido de la humedad y debe estar provisto de drenaje.

La proteccion debe estardisenaday construiday la plataforma elevadora debe instalarse de
manera que las influencias mencionadas en el apartado 3 no impidan que la plataforma
elevadora funcione de forma seguray fiable.

No debe ser posible que la humedad se acumule en el suelo del ascensor.

3. Grado de proteccidon para el uso en el exterior:

Para el uso en el exterior, las plataformas elevadoras deben tener un grado de proteccion
para el equipamiento eléctrico dependiente de las condiciones del emplazamiento.

1.2. Soporte de plataforma — Sistema guia (incluido cualquier mecanismo de tijera)

Un soporte de plataforma/sistema de guia debe estar previsto pararetenery guiar la plataforma a través de
su recorrido. El sistema debe asegurar una separacidon horizontal maxima de 20 mm entre la superficie
interna del cerramiento y los componentes de la plataforma, sobre sus lados abiertos accesibles, se
mantiene bajo las maximas condiciones de carga a través del recorrido completo de la plataforma.

a) Soporte:
IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
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El sistemade soporte de laplataformadebe asegurar que la plataforma no se balancee mas de + 10
mm. de la horizontal cuando:

1. La carga nominal se distribuye sobre la mitad de la longitud de la plataforma; y

2. La carga nominal se distribuye sobre la mitad de la amplitud de la plataforma.
El soporte de la plataforma/sistema de guia deben realizarse en metal.

b) Las guias:

La resistencia de las guias, de sus juntas y accesorios debe ser suficiente como para soportar las
cargas y esfuerzosimpuestos sobre ellas,de manera que se garantice el funcionamiento seguro de la
plataforma elevadora.
Los aspectos del funcionamiento seguro del elevador en lo que afecta a las guias son:
1. Debe asegurarse el guiado de la plataforma;
2. Las flexiones deben limitarse de tal manera que debido a ellas:
— Los desbloqueos inesperados de las puertas no deben ocurrir;
— El funcionamiento de los dispositivos de seguridad no debe verse afectado; y
— Las colisiones de las partes méviles con otras partes no deben ser posibles.
Debe limitarse el estrés teniendo en cuenta la distribucién de la carga nominal en la
plataforma.

1.3. Paracaidasy limitador de velocidad
a) Paracaidas:

1. Generalidades:
La plataforma elevadora debe estar provista de un paracaidas. El paracaidas debe parary
mantener |la plataforma con su carga estdtica maxima, tal y como se define en la Tabla 2.
Existe una excepcion a este requisito:

— Los dispositivos hidraulicos de traccidn directo no requieren paracaidas.

El paracaidas debe serinstalado en la plataforma.
Cuando el paracaidas se activa, cualquier relajacion de la tensién de un cable u otro
mecanismo utilizado para activar el paracaidas o mover la plataforma hacia abajo, debe
soltar el paracaidas.
El paracaidas debe sercapaz de parar y sostenerla plataforma, portando su carga nominal, a
una distancia de 150 mm de donde es accionado.
El paracaidas debe disefiarse para agarrase con fuerza a la guia o al elemento equivalente,
de forma segura.
Cualquiereje, diente, pieza o soporte que forme parte del paracaidas y tenga que estar bajo
presion debe estar hecho de metal.
La aplicacion del paracaidas no debe causar que la plataformavarie su inclinacién de mas de
5.
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2. Actuacion:

El paracaidas debe dispararse mecanicamente antes de que la plataforma exceda la
velocidad de 0,3 m/s por medio de un limitador de velocidad, excepto en plataformas
suspendidas hidraulicamente donde el paracaidas puede dispararse por medio de un cable
independiente del resto de suspensidn o por la rotura de un cable.

Si el limitador de velocidad deriva su accionamiento por medio de cable de suspensidn, el
paracaidas debe operarse también por medio de un dispositivo de accionamiento por
aflojamiento o rotura de los drganos de suspension.

3. Liberacién:

Cuando un paracaidas se dispara, su liberacion deberequerirlaintervencidon de unapersona
competente.

Para liberarel paracaidas solo debe ser posible hacerlo elevando la plataforma. Después de
liberado, el paracaidas debe prepararse para otro posible uso.

4. Acceso parainspeccion:

El paracaidas debe ser accesible parainspecciény prueba.

5. Pruebas eléctricas:
Cuando el paracaidas se acciona, un dispositivo eléctrico conforme al punto Cableado
eléctrico y activado por el paracaidas, debe iniciarinmediatamente su paraday debe impedir
el arranque de la maquina.

b) Limitador de velocidad:

1. Generalidades:

En las plataformas elevadoras accionadas porfriccion, el elemento de friccion del limitador

de velocidad debe serindependiente de la friccidn principal.

El limitador de velocidad u otro dispositivo debe iniciar la parada por medio de un

dispositivo de seguridad eléctrico conforme alo descripto en el punto Requisitos adicionales

para la alimentacion por baterias de la maquina de la plataforma como minimo en el

momento del disparo del limitado de velocidad.

Sidespuésde rearmar el paracaidas (véase punto 3 Liberacién), el limitador de velocidad no

se rearma automaticamente, un dispositivo eléctrico de seguridad conforme alo descrito en

el punto Cableado eléctrico debe prevenir el arranque de la plataforma, mientras el

limitador de velocidad no se encuentre en posicién de rearmado.

La rotura o estiramiento excesivo del cable del limitador de velocidad debe hacer que el

equipo se pare mediante un dispositivo de seguridad eléctrico conforme a lo descrito en el

punto Cableado eléctrico.

La tensién del cable del limitador de velocidad producida por el limitador de velocidad, en

caso de disparo, debe ser al menos el mayor de los dos valores siguientes:

- Dos veces lafuerza necesaria para activar el paracaidas; o
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- 300 N.

2. Cable del limitador de velocidad, cable de seguridad

El cable debe ser un cable metélico disefiado para este propdsito.
La carga de rotura minima del cable debe corresponder con un factor de seguridad de al
menos ocho, en:

I. Lafuerzadetensiongeneradaenelcabledellimitadorde velocidad o en el cable de
seguridad en el disparo, teniendo en cuenta el factor de friccién pmaxigual a 0,2
para un limitador de velocidad de tipo a traccién;

II. Lafuerzarequerida para activar el paracaidas o el sistema de blocaje de cables de
seguridad.
El didametro del cable nominal debe ser de al menos 6 mm.
El cociente entre el diametro primitivo de las poleas parael cable del limitador de velocidad
y el didmetro nominal del cable debe ser de al menos 30.

1.4. Sistemas y unidades tractoras

a) Requisitos generales:

) El sistemade transmisiéon debe estarde acuerdo con uno de los sistemas especificados en los
puntos d al h.

) Todos los tipos de sistemas de transmisidn, excepto los sistemas hidraulicos, deben tener
traccion en ambos sentidos de la marcha.

) Los factores de seguridad utilizados en el disefio de las unidades de traccién deben
mantenerse, incluso después de tener en cuenta los efectos del desgaste, calculados segun
el margen de uso de la plataforma elevadora.

A menos que forme parte integral del eje o de launidad de traccién, cada rueda excéntrica, tambor,

ruedacilindrica, corona o tamborde freno debe fijarse al eje o0 a otra unidad de traccién por uno de

los métodos siguientes:
1. Chaveta;
2. Ranuras;
3. Pasadores de cruz.

Los engranajes deben protegerse utilizando material no perforado.

Los sistemas de suspension porcable debenincorporarun dispositivo que, en caso de aflojamiento

del cable, debe accionar un dispositivo eléctrico de seguridad de acuerdo con el punto Cableado

eléctrico, que debe iniciarunainterrupcion enlaalimentacion eléctricadel motory del frenoy evitar
el movimiento de la plataforma hasta que el cable se re-tensione correctamente.

Los discos de traccion, las poleas, las ruedas dentadas y los engranajes se deben prever para evitar:

1. Dafios corporales;
2. Que los cables no se salgan de sus poleas/engranajes si se aflojan;
3. Laintroduccidon de objetos entre los cables y las poleas/engranajes.
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Los dispositivos usados deben construirse de tal forma que las partes rotativas sean visibles y no
entorpezcan las operaciones de inspeccidon y mantenimiento.

El desmontaje debe ser necesario solamente en los casos siguientes:
1. Sereemplace un cable;

2. Sereemplace una polea/engranaje.

b) Sistema de frenado

1. Generalidades:

Se debe instalar un freno de friccion electromecanico que debe ser capaz de parar la
plataforma de forma suave y mantenerla firme con un 25% de sobrecarga y ser capaz de
sostener la plataforma con la maxima carga estatica indicada en la Tabla 2. El freno debe
aplicarse de forma mecdnica y debe estar retenido de forma eléctrica. El freno no debe
liberarse en funcionamiento normal a menos que la alimentacién eléctrica se aplique
simultdneamente al motor de la plataforma elevadora.

2. Freno electromecéanico:

Los forros del freno deben ser de material de auto extincién ignifugo y que aseguren que el
desgaste normal no debilitara su sujecién. El magnetismo residual no debe ser obstaculo
para que el freno se aplique cuando la alimentacion eléctrica al motor impulsor se
interrumpa.

Todos los componentes mecdnicos del freno que tomen parte en la aplicacién de la accion
de frenado al tambor o al disco deben instalarse de forma redundante. Si uno de los
componentes no funciona, una fuerza de frenado suficiente para frenar la plataforma,
moviéndose hacia abajo a velocidad nominal y con carga nominal, debe continuar
ejerciéndose.

Cualquier émbolo de bobina se considera como una parte mecanica, a diferencia de
cualquier bobina.

En caso de sistemas de traccion autoblocantes, las disposiciones del punto anterior pueden
ignorarse.

Cualquier freno capaz de ser abierto a mano debe necesitar un esfuerzo constante para
dejar el freno sin actuar.

Sise usan muelles de rosca para accionar las zapatas del freno, tales muelles deben estar en
compresiéon y guiados.

El componente en el que opere el freno debe acoplarse al tambor o rueda dentada de
manera mecanica directa y positiva, a menos que el elemento de traccion final no sea
autoblocante o que el sistemade traccidon no seaconforme con el punto Proteccion para los
discos de traccion, las poleas y los engranajes.

La interrupcién de laintensidad al freno debe efectuarse medianteal menos dos dispositivos
eléctricosindependientes, que estén o nointegrados con aquellos, que causalainterrupcion
de laintensidad a la maquina del elevador. Si uno de los contactores no abre los contactos
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principales mientras el elevador esta estacionario debe impedirse cualquier movimiento de
la plataforma, como minimo, hasta el Ultimo cambio de direccidon del movimiento.
Cuando el motor del elevador puede usarse como generador, el dispositivo eléctrico que
acciona el freno no debe poder ser alimentado por el motor de traccién.

3. Precision de la parada/ la nivelacion

Bajo el uso previsto:
- La precision deparada de la plataforma elevadora debe ser de £ 10 mm.;
— La precisién de renivelacién de £ 20 mm. debe mantenerse;
- Las distancias de parada no deben ser superiores a 20 mm. en respuesta al
funcionamiento de un dispositivo eléctrico de seguridad.

c) Maniobra manual de emergencia:

Se debe suministrar un dispositivo de control de emergencia.
El tiempo maximo paramoverlaplataformadesde el descanso mas cercano al lugar donde la puerta
puede ser abierta debe ser de 15 min.
Esta maniobra de emergencia, Unicamente debe poder realizarse por una persona autorizada o
competente desde una posicidon fuera de la plataforma elevadora, pero con el control total del
movimiento.
Cuandola maniobrade emergenciase consiga mediante el accionamiento de un dispositivo manual,
debe suministrarse un contacto de seguridad de proteccidn contrauna operacién inadvertida de los
controles normales enuna operacidon de emergencia. Cuando el esfuerzo manual sea superior a 30
N, para accionarel freno en emergenciamanual deben proporcionarse medios para liberar el freno.
Un descenso controlado debe ser posible bajo todas las circunstancias.
Alternativamente, un dispositivo de alimentacién suplementario puede utilizarse para el
accionamiento. Este debe ser capaz de llevar la plataforma con carga de servicio méxima hasta un
piso. Un contacto de seguridad debe dar protecciéon contra una operacién inadvertida de los
controles normales en operacidon de emergencia. Cuando se estd en operacién motorizada, deben
aplicarse las siguientes condiciones:

- Velocidad maxima inferior o igual a 0,05 m/s;

— Controles de la plataforma de pulsacién mantenida;
Se puede hacer un puente alos siguientes dispositivos eléctricos de seguridad:
Interruptor de aflojamiento de cables,

— Paradade emergencia,

- Dispositivo eléctrico de seguridad del paracaidas y del limitador de velocidad,

- Superficies y bordes sensitivos, fotocélulas o cortinas fotoeléctricas.
Se debe disponer de un cartel indicando la direccion del recorrido.

d) Requisitos adicionales para traccion pindn cremallera
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1. Generalidades:

La plataforma debe ser soportada, elevada y bajada por medio de uno o mas pifiones con
cremallera. La traccidén debe realizarse por medio de uno o mas motores.

Se debe prevenirlaintroduccién de cuerpos extrafios en cada pifién tractor o de seguridad y
la cremallera.

2. Distribucién de la carga:

Cuando hay mds de un pifidn tractor engranado con la cremallera, deben disponerse de
medios para autoajustar la correspondiente carga a cada pifidn tractor, o el sistema de
transmisidon debe disefiarse para acomodar las condiciones normales de distribucién de
carga entre los pifiones.

3. Pifidn:

El pifién tractor debe disefiarse con un factor de seguridad no inferior a 2 contra el limite de
resistenciadel diente. Cada pifién debe tener un factor de seguridad minimo de 1,4 contra el
limite de resistencia a la perforacidon del diente. Los factores de seguridad usados en el
disefio de cualquier pifién de traccion deben mantenerse, incluso después de tener en
cuenta todos los efectos de la carga dinamica, desgaste y fatiga que puedan presentarse
durante la vida previstadel pifién de traccion y sus componentes asociados. Se debe evitar
el desbastado de los dientes del pifidn. El pifién debe fijarse sin deslizamiento ni desgaste
respecto del eje de salidaconforme con el punto//l, de los Requisitos generales, del Sistemas
y unidades tractoras.

4. Cremallera:

Las cremalleras deben unirse con seguridad. Las juntas deben estar bien alineadas para
evitar dafios y desperfectos.

La cremallera debe estar hecha con materiales similares a los del pifién en lo que afecte a
desgaste. Y deben disefiarse de acuerdo con la Norma ISO 6336 (en todas sus partes) en
atencidn a la resistencia de los dientes y dureza. Si la cremallera estd sujeta por medio de
una carga compresiva se debe aplicar como minimo un factor de seguridad 3 contra el
abrochado.

La cremalleradebe tener un factor de seguridad minimo de 2 contra el limite estatico de la
resistenciade los dientes teniendo en cuenta el maximo desgaste permitido en el manual de
instrucciones.

5. Union del piiidn y la cremallera:

Se debendisponerlos medios adecuados para asegurar la unién correcta de la cremalleray
de todoslos pifionesde traccidony de seguridad bajo las condiciones de carga. Estos medios
no deben depender de los rodillos de rodadura ni de las zapatas de la plataforma.
El correcto engranado debe producirse cuando el diametro del circulo primitivo del paso de
tornillo del pifién coincida como maximo con 1/3 del mdédulo del circulo primitivo de la
cremallera.
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En caso de fallo de los medios previstos, de conformidad con el presente punto 5, deben
proporcionarse otros medios para asegurar que le didmetro del circulo primitivo del pindn
nunca supere los 2/3 del médulo de la linea critica de la cremallera.

Deben suministrarse los medios para asegurar que la anchura permanezca siempre en
completo engranado lateral con los dientes del pifidn.

Deben proveerse los recaudos necesarios para asegurar que, en el caso de fallo de los
medios previstos en el punto anterior, no menos del 90% de la anchura de la cremallera, se
encuentre en completo engranado lateral con el diente del pifién.

Los dientes del pifién y los de la cremallera deben seriguales los unos a los otros con una
toleranciade £0,5°

e) Requisitos adicionales relativos a la traccion por cable

1. Generalidades:

Estd permitido el siguiente método de traccién:
- Uso de tambory cables

2. Cables:

Las plataformas y masas de equilibrado deben estar suspendidos de cables de acero.
El didametro nominal debe ser como minimo de 6 mm.

El factor de seguridad de los cables de suspensidn debe ser como minimo de 12.

El nimero minimo de cables debe ser de dos; los mismos deben serindependientes.

3. Terminaciones de cables:

La unidnentre el cable ylaterminacién debe ser capaz de resistir como minimo el 80% de la
carga de rotura.

Los extremos de los cables deben fijarse a la plataforma, a la masa de equilibrado o a los
puntos de suspensidon mediantelos medios conformes con la norma EN 13411 (en todas sus
partes), o cualquier otro sistema de seguridad equivalente.

4. Poleay tambor:

El cociente entre el didmetro de las poleas o tambores y el didmetro nominal de los cables
de suspensién debe ser como minimo de 25, sin importar el nUmero de ramales.

El tambor debe perforarse helicoidalmente y las perforaciones deben unirse alos cables.
Unicamente debe haberunacapa de cable alrededor del tambor. El dngulo de deflexidn de
los cables respecto de las ranuras no debe exceder 4°.

5. Distribucién de la carga entre los cables:

Se debe suministrar un dispositivo automatico para igualar la tensién de suspensién de
cables, al menos en uno de sus extremos.

f) Requisitos adicionales relativos a la transmision por friccién/traccion
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1. Ruedas de traccion:

Las ruedas de traccion deben realizarse en metal, excepto la superficie de rodadura que
puede consistir en cualquier otro material. El desgaste no debe reducir la adherencia.

La realizacion de viajes continuos con carga maxima bajo condiciones normales de
funcionamiento de la plataforma de elevacidn vertical no debe dafar la superficie de
rodadura o la conexién entre metal y otros materiales.

2. Superficie de deslizamiento:

La superficie de deslizamiento de la guia debe realizarse en metal y su disefio debe ser tal
gue la guia garantice el bloqueo de traccién incluso si estd humedo.
La guia debe mantenerse libre de aceite, grasay hielo.

3. Traccion:

La traccion entre lasruedasy la guia debe probarse porcédlculoy ensayos, véase el Anexo G.
Debe confirmarse que esto se consigue, incluso después del desgaste propio del servicio
normal. Las ruedas de traccion deben ajustarse automaticamente y positivamente para
asegurar el bloqueo de traccién incluso bajo efectos de desgaste.
La traccion debe ser tal que se cumplan las dos condiciones siguientes:
— La plataformadebe mantenerseanivel del suelo sin deslizarse cuando este cargada
con la maxima carga estatica, tal y como se define en la Tabla 2
— Debe asegurarse que un freno de seguridad haga que la plataforma desacelere con
carga nominal o sin ella, con un valor no excediendo 1g. con la carganominal ala
velocidad de disparo del dispositivo de deteccién de velocidad.

g) Requisitos adicionales relativos a la traccion por mecanismos de tijera:

Todos los requisitos detallados en esta norma para todos los tipos de traccion deben aplicarse
igualmente para la traccidon por mecanismos de tijera.

h) Requisitos adicionales relativos a la traccion hidraulica:

1. Disposiciones generales:

Se permiten los siguientes tipos de traccion:

I.  Poraccién directa;

II.  Poraccién indirecta.
Para el tipo de traccién por accién indirecta, deben aplicarse los requisitos relativos a los
cables conforme los puntos Cables y Terminaciones de cables

2. Piston:

I.  Cdlculos de la presidn:

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina19 de 58
pagina 1931d&B33




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

El cilindroy el pistdn deben disefiarse de manera que, bajo las fuerzas resultantes de
una presion igual a 2,3 veces la presién a plena carga, se asegure un factor de
seguridad de al menos 1,7 referido a la prueba de tensiéon Rp0, 2.
Para el calculo de los elementos de los pistones telescdpicos con medios de
sincronizacién hidraulica, la presion a plena carga debe reemplazarse mediante la
presién mas elevada que se produzca en alguno de los elementos sincronizados.
En los calculos del espesor, debe afiadirse unvalorde 1,0 mm. para las paredesy las
bases del cilindro, y de 0,5 mm. para las paredes de los vastagos huecos de los
pistones simples y telescépicos.

[I.  Calculos de deformacién:
Los pistones bajo cargas de compresidon deben disefiarse para que, en su posicion
totalmente extendiday bajo las fuerzas resultantes de una presiénigual a 1,4 veces
la presion a plena carga, se asegure un factor de seguridad de al menos 2 contra
deformacién.

3. Calculos de laresistenciaalatraccion:

Los pistones bajo cargas de traccién deben disefarse para que, bajo las fuerzas resultantes
de una presionigual a 1,4 veces la presidn a plena carga, se asegure un factor de seguridad
de al menos 2 haciendo referencia a la prueba de tensidn Rp0,2

4. Limitacion de la carreradel piston:

Se debe disponer de medios para detener el pistén en el final de su carrera.

El disefiode la parada debe ser tal que el retraso medio de la plataforma no exceda1gny,
gue, encaso de accidn indirecta de la plataforma elevadora, el retraso no resulte en rotura
de cables.

5. Medios de proteccion:

Si un pistén se prolonga en el suelo, debe instalarse dentro de un tubo protector. Si se
prolongaen otros espacios, debe protegerse de manera adecuada. La instalacién del pistén
debe disefiarse de manera que la proteccion puedafacilmente inspeccionarse por corrosion.
De la misma manera deben protegerse:
I.  Lasvalvulas paracaidas y de estrangulamiento;

II.  Lastuberias rigidas conectando las valvulas paracaidas con el cilindro;

lll.  Lastuberias rigidas conectando las valvulas paracaidas entre si.
Deben recogerse los liquidos o fluidos que pueda desprender el cabezal del vastago.
El piston debe estar provisto de un dispositivo de ventilacion.

6. Plataforma de conexion/vastago (cilindro):

En caso de unaplataformaelevadorade accion directa, la conexidn entre la plataformay el
vastago (cilindro) no debe ser rigida.

La conexidnentre laplataformay el vastago (cilindro) debe construirse parasoportar el peso
delvastagoy lasfuerzas dindmicas adicionales. Los medios de conexidon deben ser seguros.
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En caso de unvastago construido con mas de una seccidn, las conexiones entre las secciones
deben construirse para soportar el peso de las secciones suspendidas del vastago y las

fuerzas dinamicas adicionales.

En el caso de plataformas elevadoras de accidn indirecta, el cabezal del vastago debe

guiarse.

Este requisito no se aplica para pistones a traccién provistos de elementos a traccién
evitando el pandeo del pistén.

En el caso de plataformas elevadoras de accién indirecta, ninguna parte del sistema de
guiado del cabezal del vastago debe incorporarse en la proyeccion vertical del techo del

habitaculo.

7. Pistones telescopicos:

Adicionalmente se aplican los siguientes requisitos:

La parada debe estar provista entre las secciones sucesivas para evitar que los
vastagos abandonen sus cilindros.
La longitud de la conexidn entre cada seccidn del pistdn telescépico sin guiado
externo debe ser de al menos dos veces el didmetro del vastago.
Estos pistones deben estar provistos de medios de sincronizacion mecanicos o
hidrdulicos.
Cuando se usen cables como medios de sincronizacion se aplican los siguientes
requisitos:
I. Debe teneral menos dos cables independientes;
[I. Deben protegerse las poleas;
lll.  El factor de seguridad debe ser de al menos de 12 para los cables.
El factor de seguridad es el cociente entre la carga de rotura minima, expresada en
Newtons, de un cable y la fuerza maxima en ese cable.
Para el célculo de la fuerza maxima debe tomarse en consideracion lo siguiente:
- La fuerzaresultante de la presion a plena carga;
- Elndmero de cables.
Debe proveerse un dispositivo para prevenir que la velocidad de la plataforma en
movimiento descendente no excedalavelocidad nominal vd en mas de 0,15 m/s en
el caso de fallo de los medios de sincronizacidn.

8. Tuberias:

Generalidades:
Las tuberiasy las juntas que estan sometidas a presion (conexiones, valvulas, etc) y
en general todos los componentes del sistema hidraulico:
— Deben ser apropiados para el fluido hidraulico que se use;
— Deben ser disefiados e instalados para evitar cualquier estrés anormal,
debido afijacion, torsion o vibracion;
— Deben ser protegidos contra danos, en particular de origen mecanico.
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Las tuberias y las juntas deben estar fijadas correctamente y ser accesibles para su
inspeccion.
Si las tuberias (rigidas o flexibles) pasan a través de las paredes o del suelo deben
estar protegidas por medio de vainas, cuyas dimensiones permiten el desmontaje, si
fuese necesario, de las tuberias para inspeccion.
No debe haber empalmes dentro de una vaina.
Tuberias rigidas:
Las tuberiasrigidas y las juntas entre el cilindroy la vélvula antirretorno o vélvula(s)
de direccién descendente deben disenarse paraque, bajo las fuerzas resultantes de
una presién a plena carga, se asegure un factor de al menos 1,7 al estrés de prueba
RpO,2.
En los calculos de espesor, debe afiadirse un valorde 1,0 mm. para la conexidn entre
el cilindro y la valvula de rupturay 0,5 mm. para otras tuberias rigidas.
Cuando se utilicen pistones telescépicos con mas de dos etapas y un sistema de
sincronizacion hidraulica, debe tenerse en cuenta un factor de seguridad adicional
de 1,3 en el clculode las tuberiasy las juntas entre lavalvula paracaidas y la valvula
antirretorno o valvula(s) de direccién descendente.
Las tuberias y las juntas, si existen, entre el cilindro y la valvula paracaidas deben
calcularse con la misma base de presién que el cilindro.
Mangueras flexibles:
La mangueraflexible entre el cilindroy lavalvulaantirretorno o vélvula de direccién
descendente debe seleccionarse con un factor de seguridad de al menos ocho
relativo a la presidon de carga total y presion de rotura por reventado.
La manguera flexible y sus empalmes entre el cilindro y la valvula antirretorno o
valvula de direccion descendente deben aguantar sin dafios una presion de cinco
veces lapresiéna plenacarga, esta pruebadebe llevarse a cabo por el fabricante de
la manguera.
La manguera flexible debe marcarse de forma indeleble con:

— El nombre del fabricante o la marca comercial;

- La presiéon de prueba;

- Lafechade laprueba.
La mangueraflexible debe fijarse con unainclinacién no menor alo indicado por el
fabricante.

9. Parada de la maquina y comprobacion del estado de parada:

Una parada de lamdaquina debida a la accidn de un dispositivo de seguridad eléctrico debe
comprobarse como se detalla a continuacién:

Movimiento hacia arriba:

Para el movimiento hacia arriba, la alimentacion del motor eléctrico debe
interrumpirse por al menos dos contactores independientes, cuyos contactos
principales deben hacerse en serie en el circuito de alimentacién del motor.
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II.  Movimiento hacia abajo:
Para el movimiento descendente, la alimentacion a la valvula de direccion
descendente debe interrumpirse por:
- Almenosdosdispositivos eléctricos independientes conectados en serie; o
— Directamente por el dispositivo eléctrico de seguridad.
Si mientras la plataforma elevadora estd parada, uno de los contactores no ha
abiertolos contactos principales o uno de los dispositivos eléctricos no se ha abierto,
debe evitarse un arranque posterior, al menos hasta el siguiente cambio de
direcciéon del movimiento.

10. Valvula de desconexion:

Se debe disponerde unavalvulade desconexién. Se debeinstalaren el circuito que conecta
el cilindro a la valvula antirretorno y la vélvula de direccién descendente.

11. Valvula antirretorno:

Se debe disponerde unavalvulaantirretorno. Se debe instalar en el circuito entre la bomba
y lavalvula de desconexidn.

La valvula antirretorno debe ser capaz de mantener la plataforma elevadora con carga
estaticamaximaen cualquier punto cuando la presién de alimentacidn caiga bajo la misma
presion de operacion.

El cierre de la valvulaantirretorno debe estarasegurado por la presién hidrdulica del pistén
y al menos un muelle de compresién guiado y/o por gravedad.

12. Valvula de sobrepresion:

Se debe disponerde unavalvulade sobrepresién que debe estar conectada al circuito entre
las bombas y la valvula antirretorno. El fluido hidraulico debe devolverse al tanque.

La valvulade sobrepresiéon debe ajustarse paralimitarla presiona un maximo de 140% de la
presién a plena carga.

Si es necesario debido a las pérdidas internas elevadas (pérdida del cabezal, friccion), la
valvulade sobrepresidon puede ponerse atrabajara un valorelevado, pero no excediendo el
170% de la presidn a plena carga. En ese caso, para los cdlculos del equipo hidrdulico
(incluido el pistén) debe usarse una presion a plena carga ficticia igual a:

Presion seleccionada para puesta en marcha

En el calculo de deformacién, el factor de sobrepresién 1,4 debe ser sustituido por el
correspondiente al ajuste creciente de la valvula de sobrepresion.
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13. Valvulas de direccion descendente:

Las valvulas de direccién descendente deben mantenerse abiertas eléctricamente. Su cierre
debe efectuarse por presidn hidraulica del pistén y por al menos un muelle guiado de
compresion por valvula.

14. Proteccién contra fallo del sistema hidréaulico:

Debe usarse uno de los siguientes medios de proteccion:
I.  Vdlvula paracaidas:
La valvula paracaidas, fijadadirectamente al exterior del cilindro, que en el caso de
fallo de cualquier parte del circuito hidraulico (excluyendo el pistén) debe parar el
descenso de la plataforma. La valvula paracaidas debe o:

— Formar parte integral del cilindro;

- O estar montada directamente y rigidamente mediante bridas;

— O estar colocada cerca del cilindro y conectada a él por pequefias tuberias
rigidas, con conexiones roscadas, embutidas o soldadas;

— O estar conectada directamente con el cilindro por medio de rosca. La
valvula de paracaidas debe estar provista de un final de rosca con un codo;
el codo debe estar llegando a su tope contra el cilindro.

No estan permitidos otros tipos de conexiones como juntas de compresién y juntas
soldadas entre el cilindro y la vélvula paracaidas.
La vélvula paracaidas debe ser capaz de parar la plataforma en movimiento
descendente, y de mantenerla estacionada. La valvula paracaidas debe dispararse
como muy tarde cuando la velocidad alcance unvalorigual ala velocidad nominal vd
mas 0,15 m/s.
Las valvulas paracaidas deben calcularse como el cilindro.

[I.  Combinacién de un reductor de caudal, de una valvula de direccién descendente y
de unavalvula antirretorno:
La combinacién de unreductor de caudal, de una valvula de direccién descendentey
de unavalvulade antirretorno, que en el caso de fallo de cualquier parte del circuito
hidraulico (excluyendo el pistdn) debe impedir que la velocidad en bajada de la
plataforma con la carga de servicio maximaexcedalavelocidad nominal. Ademas, si
se acciona una parada de emergencia o se acciona un borde de seguridad debe
parar el descenso de la plataforma.
Los tres dispositivos deben configurarse para:

— Formar parte integral del cilindro;

- O estar montados directamente y rigidamente mediante bridas;

— O estar colocados cerca del cilindro y conectada a él por pequefias tuberias
rigidas, con conexiones roscadas, embutidas o soldadas.

No estdn permitidos otros tipos de conexiones como juntas de compresidn y juntas
soldadas entre el cilindro y los dispositivos.
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15. Reductor de caudal:

El reductor de caudal, fijado directamente al exterior del cilindro, que en caso de fallo de
cualquier parte del circuito hidrdulico (excluyendo el piston) debe parar el descenso de la
plataforma. El reductor de caudal debe o:

— Formar parte integral del cilindro;

— O estar montado directamente y rigidamente mediante bridas;

— O estar colocado cerca del cilindro por medio de rosca. La valvula de paracaidas
estard provista de un final de rosca con un codo; el codo debe estar llegando a su
tope contra el cilindro.

No estan permitidos otros tipos de conexiones como juntas de compresiony juntas soldadas
entre el cilindro y el reductor de caudal.

16. Filtros:

En el circulo entre el tanque y la(s) bomba(s), y en el circulo entre la valvula de desconexién
y la valvula de direccion descendente, deben instalarse filtros o dispositivos similares. El
filtro o dispositivo similar entre la valvula de desconexién y la vélvula de direccidon
descendente deben ser accesibles para inspeccion y mantenimiento.

17. Pruebas de presion:

Debe proporcionarse un mandémetro que estara conectado al circuito entre la valvula
antirretorno o la valvula de direccidon descendente y la valvula de desconexidn.

Se debe proporcionarunavaélvulade desconexién delmandmetro entre el circuito principal
y la conexién del manémetro.

La conexidn debe estar provista de unaroscainternade M20x 1,50 G %"

18. Depdsito:
El depdsito debe disefiarse y construirse de manera que:

Se facilite la comprobacion del nivel de fluido hidraulico en el depésito;
Se facilite el llenado y el drenaje.

19. Operacién de emergencia:

I.  Movimiento descendente de la plataforma:
La plataforma elevadora debe estar provista de una valvula de descenso de
emergencia de accionamiento manual permitiendo al habitaculo, ain en caso de
fallo de alimentacién eléctrica, bajar hasta un nivel donde los pasajeros pueden
abandonar el habitaculo. Lavalvulade descenso de emergenciadebe ubicarse fuera
del hueco.
La velocidad de la plataforma no debe exceder de 0,15 m/s.
La operacidn de esta valvula debe requerir una fuerza manual continua.
Esta valvula debe estar protegida contra acciéon involuntaria.
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En el caso de plataformas elevadoras de accién indirecta donde se pueden romper
cables, laoperacién manual de lavalvulano debe causar el hundimiento del vastago
de manera que pueda causar un aflojamiento de cables.

.  Movimiento ascendente de la plataforma:
Debe instalarse de forma permanente una bomba de mano que haga que la
plataforma se mueva hacia arriba para cada plataforma elevadora cuya plataforma
tenga un paracaidas o dispositivo de bloqueo.
La bomba de mano debe ser conectada al circuito entre la vélvula antirretorno o
valvula de direccidn descendente y la valvula de desconexidn.
La bomba de mano debe estar equipada con una valvula de alivio limitando la
presién a 2,3 veces la presidn de a plena carga.

20. Proteccion contra la derivade la plataforma:

Deben proporcionarse dispositivos o combinaciones de dispositivos y su actuacién, de
acuerdocon la Tabla3, enlas plataformas elevadoras hidraulicas para prevenir la deriva de
la plataformadel nivel deldescansilloen mas de £ 20 mm., y la deriva por debajo de la zona
de desenclavamiento.

Otros dispositivos o combinaciones de ellos y su actuacién, sélo deben usarse si
proporcionan el nivel de seguridad minimo de la Tabla 3.

El interruptor antideriva debe ser un contacto de seguridad conforme con el punto 3.5.11,
Tabla 7.

En las plataformas elevadoras hidrdulicas, si las puertas se encuentran alimentadas
eléctricamente, debe garantizarse que es posible cerrarlasincluso ante cualquier pérdida de
alimentacion amenos que estén provistas de un dispositivo de bloqueo que mantengaala
plataforma a nivel de descanso.
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Tabla 3 - Combinaciones de las precauciones contra la deriva

Precauciones contra la deriva

Disparo
adicional del
paracaidas
por
movimiento
descendente
dela
plataforma

Dispositivo de
abrazamientos
disparado por
movimiento
descendente de
la plataforma

Dispositivo
de retén

Sistema
eléctrico
antideriva

Plataformas

Paracaidas
accionado
por limitador
de velocidad

de accion
directa

Vilvula
paracaidas

Reductor de
caudal

Plataformas
de accion
indirecta

Paracaidas
accionado
por limitador
de velocidad

Valvula de
paracaidas
mas
paracaidas
accionado
por rotura de
drganos de
suspensiéno
cable de
seguridad

Reductor de
caudal mas
paracaidas
accionado
por rotura de
drganos de
suspensiéno
cable de
seguridad

X : combinaciones alternativas a seleccionar
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21. Dispositivo de bloqueo:

Cuandoserequiera, debe disponerse de un dispositivo de bloqueo de manera que satisfaga
las siguientes condiciones.

Disposiciones generales:

El dispositivo de bloqueo debeaccionarse sélo en direccién descendente y ser capaz
de parar la plataforma, con la carga de servicio maximay ala velocidad nominal.
Condiciones de uso para diferentes tipos de dispositivo de bloqueo:

Métodos de disparo:

El disparo de los dispositivos de bloqueo debe ser conforme al apartado Limitador
de velocidad.

Liberacidn:

Cuando un dispositivo de bloqueo se ha disparado, su liberacién debe requerirla
intervencion de una persona competente.

La liberacién y el rearmado automatico, sélo deben ser posibles elevando la
plataforma.

Pruebas eléctricas:

Cuando el dispositivo de bloqueo esta activo, un dispositivo eléctrico accionado por
éste y que cumpla los requisitos del punto Requisitos adicionales para la
alimentacion por baterias, debe iniciarse inmediatamente el paro del equipo si la
cabina va en direccién descendente e impedir el arranque de la maquina en
movimiento descendente.

22. Dispositivo de retén:

Se debe disponer de un dispositivo de retén con las siguientes condiciones:

El dispositivo de retén debe operarse séloenladireccidon descendente y sercapaz de
parar la plataforma, con carga maxima de trabajo y velocidad nominal. Si el
dispositivo de retén ha sido accionado para detener la plataforma descendente no
debe serposible retraerel retén, amenos que la plataforma hayasido levantada del
soporte;
Se debe proveer, al menos, un retén eléctrico retractil disefiado en su posicién
extendida para parar la plataforma contra soportes fijos;
Para cada piso debe disponerse de soportes en dos niveles:

- Paraevitarque la plataforma no se hunda en mas de 20 mm. por debajo del

nivel del piso, y

— Para parar la plataforma al final de la zona de desenclavamiento,
El movimiento del retén hastala posicion extendida debe efectuarse por muelles de
compresion guiada y/o gravedad;
La alimentacién del dispositivo de retén eléctrico debeinterrumpirse cuando se pare
la maquina;
IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC

Pagina 28 de 58
pagina 2821d&B33




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

VI. El disefo de los retenes y soportes serd tal que cualquiera que sea la posicién del
habitaculo, no se puede parar en marcha ascendente ni se puede causar dafio
alguno;

VIl.  Cuando se proveen varios retenes deben tomarse precauciones para asegurar que

todos ellos estén en sus respectivos soportes aln en caso de desconexion de la
alimentacion durante un movimiento descendente de la plataforma.
VIIl.  Undispositivoeléctrico, que cumpla los requisitos del punto Requisitos adicionales

para la alimentacion por baterias, debe evitar cualquier movimiento del habitaculo
cuando el retén no esté en posicidn retraida.

23. Sistema eléctrico antideriva:

Cuando se requiera, debe disponerse un sistema eléctrico antideriva para energizar la
plataforma en la direccidon ascendente independientemente de la posicién de las puertas,
cuando el habitaculo estd en una zona que se extiende desde un maximo de 20 mm. por
debajo del nivel de piso ala parte mas baja de la zona de desenclavamiento.

24. Control de la nivelacion, de la renivelacion y del sistema antiderivacon las
puertas abiertas:

Estd permitido el funcionamiento con las puertas abiertas en la zona de desenclavamiento
para permitir la nivelacién, la renivelacidon y el sistema antideriva eléctrica hasta el
correspondiente nivel de piso.

El movimiento de la plataforma elevadora con las puertas de plata abiertas para la
nivelacién, la renivelacién y el sistema antideriva estd permitido de manera que:

I.  Cualquier movimiento de la plataforma elevadora fuera de la zona de
desenclavamiento debeevitarse por, al menos, un contactoinstalado en el detector
de presenciade la puertay los dispositivos eléctricos de seguridad de la cerradura.

[I.  Este contacto debe:
- O seruncontacto de seguridad conforme con el punto Cable colgante de
maniobra,
- O estarconectado de manera que satisfagalosrequisitos relativos alos
circuitos de seguridad especificados en el punto Conectores y terminales
lll.  Silaoperacionde losdispositivos depende de un acoplamiento mecanico indirecto,
como por ej.uncable, lafractura u holguraen el puente de conexién debe causar la
parada del equipo pormedio de un dispositivo eléctrico de seguridad conforme con
el punto Cableado eléctrico;
IV. Durante las operaciones de nivelacion, los medios para poner inoperativos los
dispositivos eléctricos de seguridad, sélo deben funcionar después de que se haya
dado la sefial de parada para ese nivel.

1.5. Instalacién y equipamiento eléctrico
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a) Generalidades

1. Alimentacion:

Las plataformas elevadoras deben estar conectadas a una fuente de alimentacién,
terminando enuninterruptor principal y unfusible o sobrecarga con sistema de bloqueo en
la posicion “off” o estado de desconexidn. La alimentacidn a las tomas de corriente debe
proporcionarse por medio de un interruptor diferencial de 30 mA. Este requisito de
alimentacion no se aplica a plataformas elevadoras operadas por bateria.

El interruptor principal no debe interrumpir los circuitos que suministran lo siguiente:

- cualquieriluminacion asociada a la plataforma elevadora (véase punto lluminacion);

- la toma de corriente de alimentacién para mantenimiento (véase punto Toma de
Corriente).

Son de aplicacidn los requisitos del punto Paracaidas y limitador de velocidad.

2. Instalacion eléctrica:

La instalaciony el equipamiento eléctrico deben cumplir con las normas que se establezcan
en los documentos de AEA (Asociacidon Electrotécnica Argentina) La tensién nominal en
continua o en alterna entre conductores y entre conductores y tierra no debe exceder de
250 voltios para circuitos de control y seguridad. Los circuitos principales de control de
alimentacidn, con excepcidon de la conexidn neutra a tierra, deben derivar del devanado
secundariode untransformadoraislado. Unalineadel circuito de control debe ser derivada
atierra (ode potencial cero encircuitos aislados) y laotra debe llevar fusible de acuerdo con
la Figura 1.

Figura 1— Circuito de control de la alimentacién

(1) Transformador aislado

(2) Alimentacién primaria

(3) Circuito de control

En el punto Dispositivos de alarmas de emergencia se indican los requisitos equivalentes
para plataformas elevadoras con bateria.
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La tension de alimentacion de la unidad tractora no debe exceder de 500 V.
a) Conductores de diferentes circuitos

b) Resistenciade aislamiento de la instalacion eléctrica (CENELEC HD 384.6.61 S1)

La resistencia de aislamiento debe medirse entre cada conductory tierra.
Los valores minimos de la resistencia de aislamiento deben tomarse de la Tabla 4
Tabla 4 — Resistencia de aislamiento

Prueba de tension
Tension nominal del circuito Resistencia de aislamiento
(corriente continua)
\") MQ
\)
SELV 250 20,25
<500 500 >0,5
> 500 1000 >1,0

Cuando el circuito incluye dispositivos electrénicos, los conductores de fase y neutro deben
conectarse juntos durante la medicién.

¢) lluminacion
La iluminacién en la base de la plataforma, en los dispositivos de control y cerca de las puertas de
pisono debe serinferiora50 lux. La iluminacién utilizada debe minimizarlos deslumbramientos, los
reflejos, las sombras confusas o puntos de luz y la oscuridad. Donde haya un interruptor debe
protegerse contra todo accionamiento no autorizado. Las plataformas elevadoras deben estar
dotadas de una fuente de recarga de emergencia automatica capaz de alimentar al menos una
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lampara de 1 W durante una hora en caso de interrupcidon de la iluminacién principal. Esta
iluminacién debe encenderse automdaticamente si hay un fallo de la fuente principal.

d) Toma de corriente

Debe existir una toma de corriente adyacente a la plataforma elevadora para inspecciones y
mantenimiento.

e) Contactores de transmisién

1. Los contactores principales (tal y como se exige en el punto Motores alimentacion
directamente en corriente alterna) deben ser conformes con las especificaciones minimas
siguientes:

I. Categoria de uso AC-3 para los contactores de los motores de corriente alterna;y
Il.  Categoria de uso DC-3 para los contactores de los motores de corriente continua.
I. Si debido a la alimentacion del habitaculo, se deben usar relés para operar los
contactores principales, esos relés deben pertenecer a las siguientes categorias:
Il.  AC15 paralos relés que controlen los contactores a corriente alterna;
lll.  DC13 para los relés que controlen los contactores a corriente continua.

2. Cada contactor especificado en los puntos “1” del presente punto y el punto referido a
Espacio libre superior, debe operar de manera que:

I. Si uno de los contactos de rotura (es decir, normalmente cerrados) esta cerrado,
entonces todos los contactos de operacién estan abiertos; y

Il.  Siuno deloscontactos de operacidn (es decir, normalmente abiertos) estd cerrado,
entonces todos los contactos de rotura estan abiertos.

3. Los contactores de inversidén del sentido del trayecto deben estar interconectados con
bloqueo eléctrico.

f) Motores alimentados directamente en corriente alterna

1. La alimentacion del motor y del freno debe interrumpirse por dos contactores
independientes, cuyos contactos deben estar en serie en los circuitos de alimentacién del
motory del freno. Si mientras la plataforma elevadora estd parada, uno de los contactores
na ha abierto los contactos principales, la plataforma elevadora no debe moverse hasta el
préximo cambio de direccién del movimiento.

2. Para motores de corriente alterna o corriente continua, controlados y alimentados por
elementos de estado sdlido, debe usarse uno de los siguientes métodos:

I.  El mismo método que en el punto “1” del presente punto “g”; o
Il.  Unsistema, que consiste en:

— Un contactor interrumpiendo la corriente en todos los polos. La bobina del
contactor debe liberarse, al menos, antes de cada cambio de direccién. Si el
contactor no se libera, debe impedirse cualquier movimiento de la
plataforma,

— Un dispositivo de control independiente bloqueando el flujo de energia en
los elementos estéticos,
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3.

- Un dispositivo de monitorizacién para verificar el bloqueo del flujo de
energia cada vez que la plataforma esté parada.
Sidurante un periodo de parada normal, el bloqueo de elementos estaticos no es efectivo,
el monitor debe soltar el contactor y evitar cualquier otro movimiento de la plataforma.
La alimentacion eléctricadel motorde transmisidony del freno debe interrumpirse siguiendo
la sefial de control de direccion o siguiendo el fallo de alimentacién eléctrica o el
accionamiento de cualquier contacto de seguridad.

g) Distancias de deslizamiento, espacio libre y requisitos de envolvente

1.

2.

Requisitos de envolvente:
Las partes bajo tension de los controladores y de los contactos eléctricos de seguridad
deben estarrodeadas por una envolvente protectora que asegure un grado de proteccién de
al menos IP2X.
Las cubiertas deben fijarse mediante dispositivos de bloqueo que requieran el uso de una
herramienta para desmontarlos
Adicionalmente, para las partes electrénicas, deben tenerse en cuenta la temperatura
ambiente estipulada por el fabricante. Donde se superen los limites de temperatura
ambiente estipulados, deben usarse los medios adecuados tanto para calentamiento como
para enfriamiento.
Proteccidn contra fallos eléctricos:
Cualquier fallo que ocurra en el equipo eléctrico de la plataforma, de entre los indicados
abajo, no debe ser por si solo causa de un funcionamiento peligroso de la plataforma:
I.  Ausenciade tension;

Il.  Caidade tension;

I1l.  Fallo de fase en alimentaciones multi-fase;

IV. Fallo de aislamiento entre un circuito eléctrico y metales o tierra;

V. Cortocircuito o circulo abierto, cambio de valor o funcién en un componente

eléctrico como una resistencia, condensador, transistor o lampara;

VI.  No atraccién o atraccién incompleta de la armadura mdvil de un contactor o relé;
VIl.  Noseparacion de la armadura mévil de un contactor o relé;
VIII. No apertura o no cierre de un contacto;

IX. Pérdida de continuidad de un conductor;
No es necesario considerar la no apertura de un contacto de seguridad.
La derivacion a tierra de un circuito energizado en el cual hay un contacto de seguridad,
debe causar el paro inmediato y evitar el arranque de la plataforma.

h) Dispositivos de seguridad eléctricos/electronicos

1.

Disposiciones generales:

I. Durante el accionamiento de uno de los dispositivos eléctricos de seguridad
requerido pordeterminadas causas, debe impedirse el movimiento de la maquinao
debe causar la parada inmediata.

Los dispositivos de seguridad eléctricos deben consistir en:
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VI.

VIL.

- En uno o mas contactos de seguridad conforme el punto Cable colgante de
maniobra, cortando la alimentacion directamente de los contactores
indicados en el punto Motores alimentados directamente en corriente
alterna o de los relés contactores;

— O en circuitos de seguridad conforme el punto Conectores y terminales,
consistiendo en uno o en una combinacién de los siguientes:

0 En uno o madas contactos de seguridad conforme el punto Cable
colgante de maniobra, cortando laalimentacién directamente de los
contactores indicados en el punto Motores alimentados
directamente en corriente alterna o de los relés contactores,

0 Contactos que no satisfagan los requisitos del punto Cable colgante
de maniobra.

Aparte de excepciones permitidas en esta norma (véase el punto Sistema eléctrico
antideriva, Controlde la nivelacion, de la renivelacion y del sistema antideriva con las
puertas abiertas) ningln equipamiento eléctrico debe ser conectado en paralelo a
un dispositivo de seguridad eléctrico.

Las conexiones a diversos puntos de la serie de seguridad eléctrica se permiten
solamente para recopilar informacién. Los dispositivos usados para ese propdsito
deben satisfacerlosrequisitos paralos circuitos de seguridad conforme con el punto
Conectores y terminales

Los efectos de bobinas o condensadores, ya sean externos o internos, no deben
causar fallos en los dispositivos eléctricos de seguridad.

Una sefial de salidaque emanade un dispositivo de seguridad eléctrico no debe ser
alterada por una sefial extrafia que emana de otro dispositivo eléctrico situado
aguas abajo del anterior, que podria causar una condicién peligrosa.

En circuitos de seguridad que comprendan dos o mas canales en paralelo, toda
informacién que se requiera para realizar las pruebas de paridad entre los canales
debe ser tomada de uno sélo de ellos.

Los circuitos que usen sefiales registradas o con retardo no deben, incluso en caso de
averia, evitar o retrasar de forma apreciable la detencién de la maquina por medio
del funcionamiento de un dispositivo de seguridad eléctrico, es decir la detencidn
debe ocurrir en el tiempo mas corto compatible con el sistema.

La construccién y seleccién de las unidades internas de lafuente de alimentacion
deben ser tales que eviten la aparicién de falsas sefiales en las salidas de los
dispositivos de seguridad eléctricos debido a los efectos de la conmutacién.

2. Contactos eléctricos de seguridad:

La apertura de un contacto eléctrico de seguridad debe realizarse por medio de una
separacion positiva de los dispositivos del circuito de cierre. Esa separacion debe hacerse
incluso si los contactos estan soldados.

El disefode un contacto eléctrico de seguridad debe ser suficiente como para minimizar el
riesgo de corto circuito resultante de un fallo de un elemento.
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3.

Los contactos eléctricos de seguridad deben estar provistos de aislamiento para la tensién
nominal de 250 V silos envolventes proporcionan un grado de proteccion de al menos IP 4X,
0500 V si el grado de proteccion de los envolventes es menor de IP 4X.

Sielgrado de protecciéon es menoroigual a IP 4X, las distancias libres deben serde al menos
3 mm., las distancias de deslizamiento de al menos 4 mm. y las distancias de los contactos
de rotura de al menos4 mm. despuésde la separacién. Si la proteccién es mayor que IP 4X,
la distancia de deslizamiento se puede reducira 3 mm.

En el caso de multiples contactos de rotura la distancia de separacién entre los contactos
debe ser al menos de 2 mm.

La abrasion del material conductor no debe crear cortocircuitos en los contactos.

Circuitos de seguridad:

Los circuitos de seguridad deben cumplir los requisitos del punto 3.5.9 relativos a la
aparicién de fallos.

Ademas, tal y como se ilustra en la Figura 2, deben aplicarse los requisitos siguientes:
Figura 2 — Diagrama para la evaluacién de circuitos de seguridad

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina 35 de 58
pagina 383d&B33




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION

RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS

[ e
Circuito inaceptable

mientras el fallo persista.

VERSION: 2
VERTICALES
Falle 1
JEs
-+ Si una stuacion
palgrosa’?
LSe para? Si -
Fallo 2
ltp—————— 5[ una siuacitn
peligreea? -~
Sl ——
Fallog 3
LEs
| — — una situacian
peligrosa?
=
Mas de 3 fallos
Combinacidn
i MNa segin el apartado 8 —
] 5511322 Y

Circuito aceptable

Siun fallocombinado con un segundo fallo puede conduciraunasituacion peligrosa,
la plataforma elevadora debe parar como minimo en la siguiente secuencia de
operacion en la que deberia participar el primer elemento defectuoso.

Cualquier operacién posterior de la plataforma debe ser imposible al menos

La posibilidad de que ocurraun segundofallo después del primero, y antesde que la
plataformaelevadorahaya sido detenida, la secuencia mencionada anteriormente

no se considera.

Si dos fallos, que por si mismos no llevan a una situacién peligrosa, cuando estan
combinados con un tercer fallo pueden llevar a una situacion peligrosa, la
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4.

5.

plataformade elevacion debe ser parada a mas tardar en la secuencia de operacion
siguiente en la cual deberia participar alguno de los elementos defectuosos.

La posibilidad de un tercer fallo que lleva a una situacién peligrosa antes de que la
plataformaelevadorahayasido parada porla secuencia mencionada anteriormente,
no se considera.

lll.  Si fuera posible una combinacién de mas de tres fallos, entonces el circuito de
seguridad debe ser disefiado con canales multiples y con un circuito de
monitorizacion que compruebe el estado e igualdad de los mismos.

Si se detecta un estado diferente en alguno de ellos debe pararse la plataforma.
En caso de haber dos canales, la funcion del circuito de monitorizacién debe ser
comprobada por lo menos, antes de reconectar la plataforma elevadoray, en caso
de fallo, la reconexién de la plataforma no debe ser posible.

IV. Enlareconexiéndelafuente de alimentacién después de que se haya desconectado
la plataforma, no es necesario el mantenimiento de la misma en posicién parada, a
condicion de que durante la secuencia siguiente debe detenerse en los casos
cubiertos por los puntos I, Il y Il del punto k referido al Cableado eléctrico, art. 2
Conectores y Terminales.

V. Encircuitosdetiporedundante debentomarse medidas paralimitar tanto como sea
posible el riesgo de defectos que ocurran simultdneamente surgiendo de una causa
simple.

VI. Los circuitos de seguridad que contengan componentes electronicos deben ser
considerados como componentes de seguridad.

Operacién de los dispositivos eléctricos de seguridad

Cuando funciona para obtenerseguridad, un dispositivo de seguridad eléctrico debe evitarla
puesta en marcha de la maquina o iniciarinmediatamente su detencion.

Los dispositivos de seguridad eléctricos deben actuar directamente en el equipo que
controla la alimentacién de la maquina de acuerdo con los requisitos del punto Motores
alimentados directamente en corriente alterna.

Si debido a la potencia de la transmisién, se utilizan relés contactores para controlar la
mdquina, éstos deben ser considerados como equipo que controla directamente la
alimentacion de la maquina para arrancar y parar.

Actuacién de los dispositivos eléctricos de seguridad

Los componentes que forman los dispositivos de seguridad deben construirse de modo que
puedan funcionar correctamente bajo tensiones mecanicas resultando de |la operacién
normal continuada.

Si los dispositivos para accionar los dispositivos de seguridad eléctrica estdn por la
naturalezade suinstalacion accesibles apersonas, entonces deben construirse para que los
dispositivos de seguridad eléctricos no puedan ser accionados de manera simple.

Nota: uniman o puente no se considera un medio simple.
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En el caso de circuitos de seguridad del tipo redundante, debe asegurarse que, mediante
medios geométricos o0 mecanicos en los elementos de transmisidn, un fallo mecanico no
debe causar una pérdida de redundancia.

i) Proteccién del motor de accionamiento

Los motores de accionamiento deben estar protegidos contra sobrecargas y sobreintensidades
potencialmente peligrosas, por medio de un dispositivo, que desconecta automaticamente la
alimentacion. Este dispositivo puede activarse automaticamente después de un periodo adecuado.
Cuando se proporcione proteccién por medio de un dispositivo de supervisién de temperatura, se
permite que la plataformade elevacién continde en funcionamiento durante una parada normal en
un descanso permitiendo que el pasajeroabandone el habitaculo. Sélo debe producirse un retorno
automatico a funcionamiento normal de la plataforma después de un enfriamiento suficiente.

j) Cableado eléctrico

Toda parte metdlica expuesta, con excepcion de los conductores, que pueda ser cargada
eléctricamente, debe ser puesta a tierra.
1. Cable colgante de maniobra
Los cables colgantes para alimentacién y control eléctricos deben estar bien ajustados a

cada amarre para asegurar que no se transmita ninguna carga mecdnica a los terminales del
cable.

2. Conectoresy terminales
I. Los conectores y dispositivos “plug and play” deben estar protegidos, mediante su
posicidn o su disefio, contra cualquier mala conexidn accidental.
II.  Las terminaciones no deben causar dafios a los conductores o aislantes.
[Il.  Las terminales principales de entradadeben ser facilmente accesibles en el interior
del equipamiento y deben estar correctamente identificadas.
IV. Lasterminales, los conectoresylos componentes eléctricos deben marcarse con un
medio adecuado de identificacidn.

k) Dispositivos de control

1. Se debe disponer de dispositivos de control en cada piso y en la plataforma. Véase Tabla 5.
Tabla 5 - Dispositivos de control

Elemento Requisito
Medida min. de la parte activa de los Capaz de alojar un circulo inscrito en un @
botones 20 mm.
Identificaciéon de la parte activa de los Identificable visualmente y por tacto en la
botones placa o anillos del pulsador
Identificacién de la placa botonera Color de contraste con sus anillos
Fuerza de operacion 2,5-50N
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Retorno de operacidon mecanica

La necesaria para informar al usuario de
gue el pulsador ha sido activado

Posicion del simbolo

Preferiblemente en parte activa (o 10-15
mm. a su izquierda)

Tamanio del simbolo y texto 10-40 mm.
H del simbolo Min. 0,8 mm.
Distancia entre las partes activas de los
10 mm.
botones de llamada
H min. entre el nivel del suelo de la
plataformay lalinea central de cualquier 900 mm.
pulsador
H max. entre el nivel del suelo de la
plataformay la linea central del pulsador 1.200 mm.
mas alto
H max. entre el nivel del suelo del
descansoy la linea central del pulsador de 1.100 mm.
planta mas alto
En una plataforma parasilla de ruedas, el
espacio lateral min. entre la linea de
400.

centro de cualquier pulsador hasta una
esquina o fuera del descanso

2. Los dispositivos de control deben operar de la siguiente forma:

Los dispositivos situados sobre la plataforma, que se utilizan para controlar el
movimiento de la misma, deben ser del tipo “hombre presente” (pulsacién
mantenida);

Los dispositivos de control situados a nivel de los descansos, que se utilizan para
controlarel movimiento de la plataforma, no deben serdel tipo “hombre presente”
(pulsacién mantenida).

Nota: Cuando el usuario tenga dificultad en operar los dispositivos de control
normales, puede sernecesario considerar los dispositivos especiales para adaptarse
a la discapacidad particular asegurando que se mantiene la caracteristica de
pulsacién mantenida. En el Anexo C se indican recomendaciones para dichos
dispositivos.

3. El accionamientode laplataformadebe ser prioritario sobre las operaciones de aterrizaje y
no debe ser posible iniciar unallamada desde cualquier descanso si la plataforma no esta
situada y detenida en un descanso.

4. Debe haber un minimo retardo de 1seg. antes de que la plataforma se ponga en marcha si
ocurre alguno de los casos siguientes:

La plataforma elevadora es llamada desde otro piso;
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II. La puertadel pisodonde se encuentra parada la plataforma elevadora esta cerrada;
Ill.  La plataformaelevadoraestd paraday estd siendo reiniciada en uno u otro sentido.

Se debeinstalarsobre la plataformaelevadora un dispositivo de parada de emergencia tipo
“golpe de puio”, de manera que cuando se opere accione directamente el circuito de
seguridad.

Este interruptor debe ser claramente visible y accesible al usuario.

Deben proveerse dispositivos de final de carrera e interruptores eléctricos de seguridad de
final de carrera.

El accionamiento del dispositivo eléctrico de seguridad de final de carrera debe evitar el
movimiento de la plataforma en ambos sentidos hasta que todo esté en orden y colocado
manualmente. El retorno al servicio de la plataforma elevadora no debe ocurrir
automaticamente.

Los medios que proporcionan la parada de la plataforma elevadora deben ser
independientes del dispositivo eléctrico de final de carrera.

El dispositivo eléctrico de seguridad de final de carrerainferior puede seromitido en caso de
tracciéon hidraulica o aquellos tipos de traccién que dispongan de contacto eléctrico de
aflojamiento de cables. Ademas, el dispositivo eléctrico de seguridad de final de carrera
inferior puede omitirse cuando el disefio del sistema de traccién es tal que, el
sobrerrecorrido por debajo de los limites normales del trayecto no es posible, incluso con el
uso de dispositivos mecdnicos del final de recorrido.

El dispositivo eléctrico de seguridad de final de carrera inferior se puede omitir si el
interruptor del nivelmas bajo es un dispositivo eléctrico de seguridad y si el sobrerrecorrido
inferiores el resultado de laactuacién de los dispositivos eléctricos de seguridad de la cara
inferior de la plataforma en operacidn inadecuada de la misma.

|) Dispositivos de alarma de emergencia

1.

2.

3.

Debe estar disponible un dispositivo accesible y facil de reconocer para llamar a una
asistenciaexternaalos pasajerosenelinterior de la plataforma. Este dispositivo debe alojar
una comunicacién bidireccional de voz con contacto permanente con unservicio de rescate.
El dispositivo de alarma de emergencia debe estar equipado de una fuente de energia de
emergencia(como una bateria de respaldo con cargador) para el caso de lainterrupcion de
la alimentacidn de energia. La duracidn de la alimentacidon de emergencia debe ser de al
menos una hora.

Nota: El dispositivo de alarma de emergencia debe funcionarincluso en caso de fallo de la
alimentacidn eléctricade emergencia. En caso de conexién conunared publicade telefonia,
puede no aplicarse el punto “2” anterior del presente punto.

Debe instalarse un intercomunicador o dispositivo similar, alimentado por el sistema de
alimentacion de emergenciareferido en el punto 3.5.4, entre el interiorde la plataformao el
area de trabajo bajo la plataformay la sala de maquinas/ armario de maquinaria en caso de
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gue no sea posible la comunicacién acustica directa entre el hueco y la sala de maquinas/
armario de maquinaria.

m) Controles sin cables

1.

2.

El sistema de control sin cables debe ser disefiado para su utilizacion en una plataforma
individual. Debe estar disefiado para que la plataforma no responda a sefiales de otras
plataformas u otros sistemas sin cable similares (por ej. usando un espectro de frecuencia
apropiado, sefiales, rangos codificados).

En plataformasinstaladas en edificios publicos el sistemasin cables debeserubicado en una
posicién que no permita ser removido.

La unién de comunicaciénsin cable debe ser disefiado para que no falle en caso de falta de
sefal.

n) Operaciones de control de inspeccion

Puede proporcionarse unaestacidon de control de inspeccién parafacilitarun control de inspecciény

mantenimiento con acceso sencillo.

La estacion de control de inspeccion debe ser puesta en marcha por medio de un dispositivo
(interruptorde puestaeninspeccién) que debe satisfacer los requisitos para dispositivos eléctricos
de seguridad conformes con el punto Cableado eléctrico.

Este dispositivo debe ser biestable, debe estar protegido contra accionamientos involuntarios.

Deben ser satisfechas simultdneamente las siguientes condiciones:

La puesta en condicién de inspeccidon debe neutralizar los controles de operaciéon normal;
El movimiento de la plataforma debe ser dependiente de la presidon constante de un
pulsador protegido contra accionamientos indeseados y con la direccion del movimiento
indicada claramente;

El dispositivo de control debe incluir un dispositivo de parada;

La operacionde laplataformadebe permanecer dependiente de los dispositivos eléctricos
de seguridad.

0) Requisitos especificos para cerramientos de la plataforma

1. Generalidades

Véase el ejemplo de la Figura 3
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Figura 3 — Ejemplo de plataforma elevadora vertical con hueco enteramente cerrado
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Espacio libre superior
Cuando la plataforma esté en contacto con el tope mecdanico superior, el espacio vertical

entre el suelo de laplataformay las partesinferiores de los obstaculos no debe serinferior a
2m.

Riesgos para las personas trabajando en el hueco

Si existe riesgo de atrapamiento para personas trabajando en el interior del hueco, y no se
han provisto medios de escape, a través del hueco, deben ser instalados dispositivos de
alarma emplazados en los lugares donde exista ese riesgo.

No pueden ser instalados en el hueco otros servicios, con excepcién de los relativos ala
instalacion de la plataforma de elevacidn.

Construccion del cerramiento

I. Cada pared del cerramiento debe formar una superficie vertical, lisa y continua y
estar compuesta de elementos rigidos.
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Cualquier cavidad o proyecciones de superficies interiores de las paredes del
cerramientonodebe excederde 5 mm. y las proyecciones que excedan de 1,5 mm.
deben ser achaflanadas al menos a 15° de la vertical (véase Figura 4)

Figura 4 — Medidas de las proyecciones permitidas para cerramiento de hueco

1: superficie de puerta o pared de cerramiento.

Las paredes del cerramiento deben ser capaces de aguantar la aplicacién de una
fuerza de 300 N, actuando en angulo recto en cualquier punto de un drea de 5cm?
de forma cuadrada o redonda, sin deformacién eldstica mayor de 15 mm. y sin
deformacién permanente. Sin embargo, la deformacién eldstica de las paredes del
cerramiento no debe sobrepasar el espacio entre la plataforma y las paredes.

Para plataformas con altura de recorrido hasta 3 m., el cerramiento se debe
extender a una altura no inferior a 1,1 m. por encima del suelo del nivel de piso
superior (véase la Figura 5). Para alturas de mas de 3 m., el cerramiento se debe

extender a una altura no inferior a 2 m. por encima del suelo del nivel de piso
superior.
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Figura 5 — Plataforma elevadora con hueco cerrado
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Nota: h; es la distancia de sobrerrecorrido sobre la parte superior del techo
N . Medi
Descripcion Simbolo edida
(mm)
Recorrido t; -
Altura del paso libre en la entrada h; > 2.000
Altura del cerramiento/altura sobre la h > 1.100
puerta de planta ? > 2.000 (si el recorrido es >3 m.)
Paso libre superior h; > 2.000
N -
Altura de chapa guardapies hy > ala m|'tad de la zona de
desenclavamiento

Ademas, el hueco cerrado debe ser construido para que se extienda al menos al
borde superior del cerramiento de la plataforma cuando la plataforma esté en su
punto mas alto, incluido sobrerrecorrido.
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5. Vidrio

Cuandose use el vidrio enla construccién de un hueco de ascensor o puertas, debe cumplir
las condiciones de las Tablas 6 y 7 con unos paneles de cristal apropiados. Los paneles de

cristal deben estar siempre fijados en todas sus caras en un marco.

Tabla 5 - Paneles de vidrio para paredes o pozo de plataforma elevadora

Espesor minimo en mm.
Diametro del circulo inscrito

Tipo de vidrio
1.000 (max.) 2.000 (max.)
. 8 10
Laminado y templado (4+4+0,76) (5+5+0,76)
Laminado 10 12
(5+5+0,76) (6+6+0,76)
Tabla 6 — Paneles de vidrio para usar en puertas abisagradas
. I .. Diametro maximo del circulo
Tipo de vidrio Espesor minimo (mm.) . .
inscrito
Templado 8 100
Laminado y templado 8 1.000
ytemp (4+4+0,76) '
Laminado 10+(5+5+0,76) 1.000

6. Inspeccidn de puertasy trampillas

Las puertas y las trampillas de inspeccién no deben interferir con el movimiento de la

plataforma.

Debe ser posible abrir las puertas y las trampillas de inspeccién desde el exterior con la

ayuda de una herramienta especial.

Las puertas y las trampillas de inspeccion deben estar cerradas mecadnicamente y
controladas eléctricamente de acuerdo con el punto Requisitos adicionales para la

alimentacion por baterias

p) Proteccion contra el fuego

Las puertas de piso deben cumplir con las regulaciones correspondientes a la proteccién contra el

fuego en los edificios que le sean de aplicacion.

q) Entradas al hueco de la plataforma elevadora

1. Generalidades

Las entradas deben estar protegidas por puertas de piso.
2. Puertas de piso batientes abisagradas
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El pasolibre de la plataformay de su entraday de las entradas de los descansos no debe ser
inferior a 800 mm
Sinembargo, para uso de usuarios solitarios de pie, en edificios con acceso exclusivamente
privado, se puede permitir un paso libre en los accesos de 500 mm si las normas locales lo
permiten.
La altura libre no debe serinferior a 2.000 mm.
Las aberturas que proporcionen acceso a la plataforma deben estar provistas de puertas de
piso que serdn:

I.  No perforadas;

II.  De cierre automatico, la caracteristica de apertura fija se admite, a condicién de:

- Si las puertas contribuyen a la clasificacidn del edificio contra fuego deben
cerrarse automaticamente por medio de la activacién de un dispositivo de
control de fuego,

— Si es posible que la plataforma se mueva alejandose del suelo de forma
supervisada, las puertas deben cerrarse automaticamente,

lll.  Nose abren dentro del hueco cerrado;

IV. Requieren una fuerza para abrirlas que no sea superiora40N;y

V.  Estdn provistas de una mirilla si la puerta esta hecha de material no transparente y
de una altura de mas de 1,1 m que debe:

— Serno menor de 60 mm en ancho;

— Tener el borde inferior colocado entre 300 mm y 900 mm por encima del
nivel del suelo;

- Tener un &rea de cristal minima por puerta de piso de 0,015 m? con un
minimo de 0,01 m? para la mirilla.

Altura de las puertas de piso
I.  Nivel superior

Para plataformas con un recorrido de hasta 3 m, la puerta debe extenderse a una
alturanoinferioral,1 m por encimadel suelodel nivel superior (véase la Figura 7).
Para recorridos por encima de los 3 m, la puerta debe extenderse a no menos de 2
m. de cada piso, incluyendo el nivel del piso superior.
Ademas, la puerta de piso en el nivel superior debe construirse de manera que se
extienda al menos hasta el borde superior del cerramiento, cuando la plataforma
esté en el punto mas alto de su recorrido, sobrerrecorrido incluido.

II.  Nivelesinferiore intermedio
La alturade la puertade planta que protege unaentradaal hueco cerrado en el nivel
mas bajo o enuno intermedio debe corresponder a la altura completa de la entrada
o extenderse al borde superior del hueco cerrado, sea cual sea el mas pequefio.

lll.  Edificios existentes
La alturalibre minimadel pasolibre de las puertas de planta puede reducirse, pero
debe ser la mdxima que permitan las condiciones constructivas del edificio y, en
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cualquier caso, no menor de 1,80 m. Cuando la altura es menor de 2 m deben
colocarse adecuadamente, los avisos apropiados en la plataforma y en el descanso.

4. Construccion de las puertas de piso

VL.

VII.

Superficie interior
En interiorde las puertas de pisodebe formaruna superficievertical continuaduray
suave.
Cualquier agujero o proyeccion de superficies internas de las puertas de piso no
debe exceder los 5 mm y las proyecciones que sobrepasen 1,5 mm deben ser
achaflanadas al menos a 15° de la vertical (véase Figura 4)
Alineamiento
La superficie interior de las puertas de piso formard un plano continuo con la
superficie interior del paso de la plataforma.
Acristalamiento
Todo material de vidrio utilizado en las puertas de piso debe ser conforme al punto
Vidrios.
Espacios libres
Cualquierespacio debajo, porencima, al lado o entre las puertas de piso no debe ser
mayor a 6 mm durante y sobre el trayecto de la plataforma.
Guiado de puertas
Las puertas de piso deben estardisefiadas paraevitar, durante la operacién normal,
interferencias o desplazamientos en los extremos del trayecto.
Pisaderas
La entrada debe estar provista de una pisadera de puerta o rampa, de fuerza
suficiente como para aguantar el paso de la carga nominal de la plataforma.
Las rampas deben fijarse en todos los bordes de acceso incorporando un escalén
mayor a 10 mm de altura. Deben tener una inclinacidén que no es superior a los
valores indicados mas abajo. Un escalén de hasta 10 mm es permisible en el borde
principal de cualquier rampa.
Las inclinaciones de las rampas no deben ser superiores a:

— 1:4 enundesnivel de hasta 50 mm;

— 1:6 enundesnivel de hasta 75 mm;

- 1:8 enundesnivel de hasta 100 mm;y

- 1:12 enun desnivel de mdas de 100 mm
Resistencia de las puertas de piso
Las puertas de piso con sus cerraduras deben tenerunaresistenciamecanicatal que
en posicion de bloqueo y aplicdndose una fuerza de 300 N. actuando en angulos
rectos en cualquier punto en un drea redonda o cuadrada de 5 cm? debe:

- Resistir sin deformacién permanente;

— Resistirsin deformacion eldstica de mas de 15 mm;

— Funcionar con toda seguridad durante y después del ensayo.
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La accién de bloqueo debe ser efectuada y mantenida por la accién de la gravedad,
de imanes permanentes, o de muelles. Los muelles deben actuar por compresion,
estarguiadosy presentarlas medidastal que, en el momento de abrir, las espiras no
se compriman al maximo.

En el caso de imanes permanentes (o muelles) que no cumplan atodo lo largo su
funcidn, la gravedad no debe causar desbloqueo.

Silos elementos de bloqueo se mantienen en su posicidn por la acciéon de un iman
permanente, ésteno debe poder neutralizarse por medios sencillos (por ej. calor o
golpes)

El dispositivo de bloqueo debe estar protegido contra el riesgo de acumulacién de
polvo que pudiera entorpecer su funcionamiento apropiado.

5. Cierre de puertas

No debe serposible en operacién normal abrir una puertade piso cuando la plataforma esta
a mas de 50 mm del umbral de la puerta.

No debe ser posible poner en marcha la plataforma o su permanencia en movimiento con
una puerta de piso abierta. La posicién cerrada debe detectarse mediante un dispositivo
eléctricode seguridad que cumpla con el punto Cableado eléctrico. El contacto eléctrico de
seguridad no debe cerrarse mientras los elementos de bloqueo estén enganchados al menos
7 mm (véase la Figura 6)

Figura 6 — Ejemplos de elementos de bloqueo

N

= 1mm

No debe ser posible poner en marcha la plataforma o su permanencia en movimiento con
una puerta de piso bloqueada si la plataforma elevadora esta a mas de 50 mm del nivel de
umbral de la puerta. Esto se puede asegurar por medio de un contacto eléctrico de
seguridad puenteando el contacto de bloqueo durante la zona de desenclavamiento. El
correcto enganche de los elementos de bloqueo, debe ser detectado por medio de un
dispositivo eléctrico de seguridad conforme con el punto Cableado eléctrico.

La conexidn entre uno de los elementos de contacto que abre el circuitoy el mecanismo que
cierra mecanicamente debe ser positivo y antifallo, pero ajustable si es necesario.

Los elementos de cierre y sus juntas deben ser resistentes al choque.

La accidonde los elementos de cierre deben conseguirse de tal manera que unafuerzaenla
direccién de apertura de la puerta no disminuya el efecto del cierre.

El cierre debe resistir sin deformacidon permanente, una fuerza minima de 3.000N., en el
elementode cierre al nivel del cierre (o cerradura) y enladireccién de aperturade la puerta.
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Los cierres en las puertas de piso deben localizarse en, o cerca del, borde de cierre de la
puertay el bloqueo debe continuar vigente, aunque se debilitase la puerta.

Los dispositivos de cierre se deben disefiar y situar para ser inaccesibles desde dentro y
desde fueracuando se use normalmente y se deben proteger contra el mal uso deliberado.
La inspeccidn de las piezas mdviles debe ser facil, como por ej., por medio de un panel de
vision.

Apertura de emergencia

Debe serposible desbloquearlas puertas de piso superior e inferior desde el exterior con la
ayuda de una llave o herramienta especial como la que sujeta el tridngulo de desbloqueo
mostrado enla Figura7. Debe ser posible, después de la apertura de emergencia, cerrar las
puertas sin la ayuda de una herramienta.

Figura 7 — Triangulo de desbloqueo
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7. Proteccién durante la operaciéon de puerta

El esfuerzo necesario para resistir el movimiento de una puerta operada a motor no debe
exceder de 150 N., medido en su borde principal.

La energiacinéticade cualquier puertamecanizaday de los elementos mecanicos que estan
conectados a ellarigidamente, no debe excederde 10J., calculado o medido auna velocidad
media de cierre no debe exceder de 10J.

Para permitiralos usuarios entrarysalir de la plataforma, el tiempo de espera de la puerta
debe serinicialmentede 5 seg El sistemade control debe permitirajustar este tiempo entre
2 segy 20seg Los medios de ajuste no deben ser accesibles a los usuarios.
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r) Plataforma

1. Construccion:

Las partes verticales de la plataforma deben poder resistir una fuerza de 300 N. ejercidos
perpendicularmente en cualquier punto sobre unasuperficiede 5cm? de seccion redonda o
cuadrada, sin presentar una deformacion elastica superior de 15 mm y sin presentar
deformacién permanente.

Donde los mecanismos de transmision, guiado o elevacion presenten peligros a los lados de
la plataforma, estos deben sercubiertos para protegera los usuarios. Los resguardos deben

ser lisos, rigidos y continuos.

2. Bordes sensitivos:

Generalidades
Las plataformas deben tener un borde sensitivo, fotocélula o cortina de seguridad
colocado en los bordes del suelo en cada uno de los lados abiertos. Los bordes
sensitivos, fotocélulas o cortinas fotoeléctricas también se requieren en otras
superficies de la plataforma si hay riesgo de aplastamiento entre partes de la
plataformay la superficie adyacente. Se considera un riesgo de aplastamiento si la
parte de la estructura estd a menos de 100 mm. de la superficie adyacente.
La operacion de cualquier borde sensitivo, fotocélula o cortina fotoeléctrica debe
iniciar un corte en la alimentacién eléctrica del motory frenar la plataformaen la
direccién en la que esté operando. Esto se debe conseguir mediante el uso de un
contacto de seguridad o circulo de seguridad de acuerdo con lo siguiente:
Las partes relativas a la seguridad del sistema de control deben ser disefiadas para
ser probadas por el sistema de control a ciertos intervalos. La prueba debe ser
realizada:
— En el arranque de la plataforma elevadora y antes del comienzo de una
situacion peligrosa;
— Periddicamente durante el funcionamiento si la evaluacién de riesgos
muestra que es necesario.
El inicio de esta prueba puede ser automdatico o manual. La prueba de la
funcion de seguridad:
— Debe permitir el funcionamiento si no se han detectado fallos; o
— Debe generar una sefial que inicie una adecuada accién de control, si se
detecta fallo. Siempre que sea posible, esta sefial debe generar un estado
seguro. Cuando no es posible iniciar un estado seguro (por ej., en caso de
una soldadura en un contacto de un final de carrera) la sefial debe
proporcionar un aviso del peligro.
La prueba, por si misma, no debe llevar a una situacion peligrosa. El equipo de
prueba puede estar integrado con, o separado de las partes de seguridad
relacionadas que proporcionan la funcién de seguridad.
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Tras la deteccidon de unfallo el estado seguro debe mantenerse hasta que el fallo sea
resuelto.

La fuerza necesaria para operar un borde sensitivo no debe exceder los 30 N
medidos en el medio y los extremos del borde sensitivo.

La operacion de estos dispositivos debe parar la plataforma antes de que cualquier
elemento rigido entre en contacto forzado.

La distancia horizontal entre los bordes sensitivos fotocélulas o cortinas
fotoeléctricas de laplataformay el cerramiento o entre la plataformay las pisaderas
de plata no debe ser mayo de 20 mm (véase la Figura 8ay 8b)

Figura 8a — Dimensiones y espacios libres para plataformas elevadoras con hueco cerrado.
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Figura 8b — Dimensiones y espacios libres para plataformas elevadoras con hueco cerrado.
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3. Chapa guardapiés:
Debe proporcionarse un faldén guardapiés que se extiendaalo largo de la anchura completa

del acceso al descanso bajo cada pisadera de la plataforma. Las medidas del faldon deben
ser al menos de la mitad de la zona de desenclavamiento (véase Figura 8ay 8b).

4. Cubiertadel suelo:

La cubiertadel suelode laplataformadebe serantideslizante y de manera que contraste en
colory luminosidad con la superficie del descanso.

5. Techos:

Cuando la plataforma disponga de techo, el mantenimiento debe llevarse a cabo desde el
suelo de la plataforma. El techo debe poder soportar el peso de al menos una persona,
entendiendo como tal, 1.000 N. en un area de 0,20 m. x 0,20 m., sin deformacién
permanente.

La apertura de cualquier puerta para proporcionar acceso al techo, debe realizarse por
medio de unallave e impedirlaoperaciéon normal de |la plataforma elevadora. El retorno de
la plataformaal servicio normal debe ser posible mediante la operacién de un dispositivo de
rearme situado fuera del hueco y accesible sélo a personas autorizadas.

Deben proporcionarse carteles que adviertan sobre la prohibicidn de pisar el techo de la
plataforma (véase Figura 9).

Figura 9 — Ejemplo de aviso contra pisadas en el techo
| |

Nota: el aviso deberia ser lo suficientemente grande (300 mm. como minimo) y deberia
colocarse de forma destacada para hacerloinmediatamente visible a cualquier persona que
pretenda acceder.

6. Panel de control:

El siguiente equipamiento debe situarse en un lado de la plataforma:
Dispositivos de control (véase Controles sin cables);
Un dispositivo de parada de emergencia;
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Un dispositivo de control de alarma de emergencia.
Los puntos a), b) y c) deben colocarse en la zona especificada en el punto “1” del art.
Controles sin cables

7. Pasamanos:

Al menos en un lado de las paredes del habitaculo debe instalarse un pasamanos. La parte
de agarre de este pasamanos debe tener una seccién transversal de entre 30 mmy 45 mm
con un radio minimo de 10 mm El espacio libre entre la pared y el agarre debe ser como
minimo de 35 mm Este espacio debe aumentarse a un minimo de 100 mm si el pasamanos
es adyacente a la superficie movil. La altura del borde mas elevado del agarre debe ser de
entre 900 + 25 mm desde el suelo del habitaculo.

El pasamanos debe estar interrumpido alli donde esté el panel de control, para evitar
obstruir botones o controles.

Cuandola posicion del pasamanos se proyecte sobre los accesos libres de cualquier puerta
de planta, los cantos del pasamanos deben sercerrados y encarados a la pared para evitar el
riesgo de dafio.

8. Vidrio o cristal:

Cuandose use en partesverticales de la plataforma, deben cumplirse las condiciones de la
Tabla 5y Tabla 6.

9. Asiento abatible:

Cuando exista asiento abatible, el asiento debe tener las siguientes caracteristicas:
I.  Laalturadel asiento debe ser de 500 mm * 20 mm desde el suelo;
II. La profundidad debe estar entre 300 mm y 400 mm;
lll.  Laanchura debe estar entre 400 mm y 500 mm;
IV. El asiento debe soportar un peso de 100 kg.

1.6. Informacidn para el uso

a) Introduccion

Las instrucciones de operacion deben incluir el aviso de que el paracaidas solo debe ser liberado y
restablecido por una persona competente.

b) Seiales y dispositivos de aviso

1. Informaciéon que debe ser visible

I. Generalidades
Los avisos que llevan la informacién minima siguiente deben mostrarse en la
plataforma.

II.  Carganominal
La carga nominal y el nUmero maximo de personas.
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VL.

VII.

El tamafio del texto o los simbolos debe ser de por lo menos de 10 mm. en
mayusculas, y de 7 mm. en mindsculas.

Dispositivos de funcién

La funcidn de todos los dispositivos que controlan la operacidn de las plataformas
debe estar identificada, véase el punto “1” del art. Controles sin cables

Dispositivo de alarma de emergencia

Cualquier dispositivo de alarma de emergencia de los especificados en el punto
Operacion de control de inspeccion debe serde coloramarillo e identificarse por una
sefial de campana.

Simbolo para personas discapacitadas

En plataformas con acceso publico debe colocarse en cada piso un Simbolo
Internacional de “Acceso —ISA”, Simbolo N° 0100 de la Norma ISO 7000. La altura
del simbolo no debe ser menos de 50 mm.

Operaciéon manual de emergencia

Se deben colocarinstrucciones de laoperacion manual de emergencia paso a
paso de acuerdo con el punto Maniobra manual de emergencia, se deben
colocar en posicion destacada adyacente al dispositivo de bajada de

emergencia.

— Cuandoseaposible eneldispositivo que opera la direccién de la plataforma
debe instalarse en posiciéon destacada una etiqueta de direccién del
movimiento de la plataforma, cuando éste sea accionado.

- En plataformas hidraulicas, un cartel como el que sigue se debe colocar
adyacente a la vadlvula manual de bajada:

“PELIGRO — Valvula de bajada de emergencia”

— Allado del interruptor eléctrico principal, se debe identificar el interruptor
para la alimentacidn principal de la plataforma.

- Enplataformas hidraulicas el interruptoridentificador debe indicar también
la siguiente informacidn.

“Apagar solo cuando la plataforma esté en el nivel mas bajo”
Techo fragil
Debe fijarse en el techo un aviso sobre el mismo en posicién que sea claramente
visible desde cualquier puerta de acceso.
Nota: El cartel deberiaser de un tamafio suficiente y estar en posicion destacada de
forma que seainmediatamente visible para cualquier persona que puedaintentar
operaciones de rescate.
Situado en el guardapiés de lapisaderade la plataforma elevadora hidraulica, debe
estar el texto siguiente:
“PELIGRO DE CAIDA ALHUECO — MUEVASE LA PLATAFORMA ALNIVELDE LA PLANTA
—SI NO ES POSIBLE, LA OPERACION DE RESCATE DE PERSONAS DEBE SER LLEVADA A
CABO SOLO POR PERSONAL COMPETENTE”
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El nombre comercial y la direccién completa del fabricante y, donde sea de
aplicacidn, surepresentante autorizado, la designacién de la maquinariay el afio de
fabricacion.

2. Instrucciones de uso

En plataformas donde no hay asistencia a los usuarios se deben proveer instrucciones de
uso.

IF-2019-25106560-GCABA-SSREGIC
Pagina 56 de 58
pagina 36Qid&B33




DE LASINSTALACIONES

MEDIOS MECANICOS DE ELEVACION RT-030910-020205-04

MEDIOS ALTERNATIVOS - PLATAFORMAS ELEVADORAS VERSION: 2
VERTICALES

2. Referencias/Glosario

Masa de compensaciéon: Masa que ahorra energia compensando todas o algunas partes de la masa de la
plataforma de elevacién descargada.

Persona competente: Persona entrenada y calificada convenientemente por medio del conocimientoy la
experiencia practicay provistade lasinstrucciones necesarias para permitir que el trabajorequerido se lleve
a cabo con seguridad.

Valvula de bajada: Valvula electrénicamente controlada en un circuito hidraulico para controlar el descenso
de la plataforma vertical.

Sistema de traccidn: Sistema que causa el movimiento de la plataforma elevadora bajo la alimentacién
eléctrica.

Unidad de traccion: Unidad que incluye el motor y que mueve y detiene la plataforma.

Cadena eléctricade seguridad: Conjunto de los dispositivos eléctricos de seguridad, ya sean interruptores o
dispositivos de seguridad, conectados en serie entre ellos.

Circuito eléctrico de seguridad: Circuito eléctrico o electrénico con grado equivalente de seguridad de un
interruptor que contenga contactos de seguridad.

Contacto eléctrico de seguridad: Contacto en el cual la separacion de los elementos de ruptura del circuito
estd hecha por medios positivos.

Dispositivo eléctrico de seguridad: Cualquier interruptor eléctrico que incorpora uno o mas contactos de
seguridad o circuito de seguridad.

Hueco cerrado: Espacio completamente limitado por el fondo del foso, un cerramiento sdélido (pero no
necesariamente un techo) y las puertas de planta.

Edificio existente: Edificio que hasido previamente ocupadoy construido con antelacién a los requisitos de
las plataformas elevadoras.

Dispositivo final de carrera: Dispositivo eléctrico de seguridad accionado por la plataforma elevadora en
caso de exceder los puntos extremos hacia arriba o abajo del trayecto en el funcionamiento normal de
parada.

Presidn a plenacarga: Presidn estaticaejercidasobre latuberia conectada directamente al cilindro, cuando
la plataforma con carga nominal estd parada en el nivel mas alto del piso.

Guia: Componente rigido que aporta guiado a la plataforma.

Plataforma elevadora: Dispositivo permanente que sirve niveles predefinidos que comprende una
plataforma guiada cuyas caracteristicas estan previstas especialmente para permitir el acceso a personas con
movilidad reducida.

Maxima carga estatica: Carga nominal + |la sobrecarga adicional posible.

Maxima carga de trabajo: Carga nominal + la sobrecarga de una persona.

Dispositivo mecanico de bloqueo: Dispositivo que, cuando se coloca en posicidn, garantiza un minimo
espacio de seguridad por debajo de |la plataforma para trabajos de mantenimiento e inspeccién.
Limitador de velocidad: Dispositivo que, cuando la plataforma elevadora alcanza determinada velocidad,
provoca la parada de la plataforma y si es necesaria la actuacion del paracaidas.

Sobrecarga: Carga adicional admisible sobre la base de una persona.
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Valvula de sobrepresidn: Valvula que limitala presién a unvalor predeterminado mediante la evacuacidonde
fluido.

Acceso publico: Ubicacion donde el usuario es desconocido.

Cremallera: Barra provista de dientes que cuando se le engancha un pifién para formar un medio de
deslizamiento libre, convierte el movimiento rotatorio de un motor en un movimiento lineal.

Carga nominal: Carga para la cual el equipo ha sido disefiado.

Velocidad nominal: Velocidad de la plataforma elevadora para la cual ha sido disefiado el equipo.
Reductor de caudal: Vélvulaenlacual, la entraday la salida estan conectadas por medio de unavia limitada.
Valvula paracaidas: Valvula disefiada para cerrarse automaticamente cuando la velocidad del fluido en el
interiorde lamisma, causado por un incremento del flujo en una direccidn predeterminada, excede de una
cantidad predeterminada.

Factor de seguridad: Relacién entre el limite elastico o la resistencia mdxima a la traccion y a la carga
nominal que puede ser ejercida sobre un elemento, para un material particular utilizado bajo condiciones
estaticas o dinamicas.

Paracaidas: Dispositivo mecdnico para detener y mantener la plataforma inmoévil en caso de aumento
excesivo de la velocidad en bajada y/o rotura de la suspension.

Borde sensitivo: Dispositivo fijado a cualquier borde a fin de suministrar proteccién frente al peligro de
atrapamiento, de aplastamiento o amputaciones.

Vialvula de cierre: Valvula de dos vias operada manualmente que puede permitir o impedir el flujo en
cualquier direccion.

Dispositivo de aflojamiento de cables: Dispositivo o conjunto de dispositivos, disefiado para detener la
plataforma cuando se afloje la suspensiéon de un cable y alcanza un nivel predeterminado.

Chapa Guardapiés: Componente vertical que se extiende hacia abajo desde la entrada de la plataforma.
Zona de desenclavamiento: Zona que se extiende por encima y debajo del nivel de piso, en la cual debe
posicionarse el suelo de |la plataforma para permitir el desenclavamiento de las puertas de piso.

Usuario: Persona que hace uso de los servicios de la plataforma.
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